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Szanowny Kliencie,
Dziekujemy za wybdr naszego produktu.

Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy w catosci przeczytacd instrukcje obstugi i
doktadnie jej przestrzegac. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody
powstate w wyniku nieprzestrzegania lub niestosowania sie do niniejszej instrukcji.

Jakakolwiek ingerencja w urzgdzenie inna niz procedury opisane i okreSlone w
instrukcji powoduje utrate gwarancji i zwalnia producenta z odpowiedzialnosci.

Urzgdzenie jest przeznaczone wytgcznie do opisanego zastosowania.

Atlas Copco nie gwarantuje przydatnosci do jakiegokolwiek innego celu.
Atlas Copco nie odpowiada réwniez za szkody nastepcze wynikajgce z
dostawy, wtasciwosci lub uzytkowania tego urzgdzenia.

Wersja: 2026-1

Ostatnie zmiany: styczen 2026
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1 Wskazéwki bezpieczenstwa

1 Wskazowki bezpieczenstwa

Sprawdzié, czy niniejsza instrukcja obstugi odpowiada
typowi produktu.

Nalezy przestrzega¢ wszystkich uwag i wskazéwek zawartych w tej
instrukcji. Zawiera ona istotne informacje, ktérych nalezy

przestrzega¢ przed montazem i w jego trakcie, podczas eksploatacji i

konserwacji. Dlatego niniejszg instrukcje muszg doktadnie przeczyta¢ zaréwno
technik, jak i odpowiedzialny uzytkownik / wykwalifikowany personel.

Niniejsza instrukcja obstugi musi by¢ zawsze dostepna w miejscu pracy
rejestratora danych. W razie niejasnosci lub pytah dotyczacych instrukcji lub
produktu nalezy skontaktowac sie z producentem.

OSTRZEZENIE!

Napiecie zasilania!

Kazdy kontakt z czesciami produktu pod napieciem moze
spowodowac porazenie pradem elektrycznym, ktére moze

prowadzi¢ do powaznych obrazen, a nawet smierci!

e Przestrzegac wszystkich przepiséw dotyczacych instalacji elektrycznych.

« Podczas prac konserwacyjnych system musi by¢ odtgczony od wszelkich
Zzrédet zasilania.

o Wszelkie prace elektryczne przy systemie moze wykonywac wytacznie
upowazniony, wykwalifikowany personel.

OSTRZEZENIE!

Dopuszczalne parametry pracy!

Przestrzegad dopuszczalnych parametrow pracy. Kazda
praca z przekroczeniem tych parametrow moze

prowadzi¢ do nieprawidiowego dziatania oraz
uszkodzenia przyrzadu lub systemu.

o Nie przekraczac dopuszczalnych parametréw pracy.

o Upewnic sie, ze produkt pracuje w dopuszczalnych granicach.

« Nie przekracza¢ gérnych ani dolnych granic dopuszczalnej temperatury i
cisnienia przechowywania oraz pracy.

»

DL P50
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1 Wskazéwki bezpieczenstwa

Ogodlne wskazowki bezpieczenstwa

« Zabrania sie uzywania produktu w strefach zagrozonych wybuchem.

o Przed montazem i eksploatacjg oraz w ich trakcie nalezy przestrzegac
przepiséw krajowych.

Uwaga
o Zabrania sie demontazu produktu.
UWAGA!
Nieprawidtowe dziatanie moze wptywad na wartosci pomiarowe!

Produkt musi by¢ prawidtlowo zamontowany i
regularnie konserwowany, w przeciwnym razie moze
dawac btedne wartosci pomiarowe, prowadzace do
btednych wynikow.

Przechowywanie i transport

« Temperatura transportu rejestratora danych musi miescic¢ sie w zakresie
-20 ... +60°C.

« Do transportu zaleca sie uzywac opakowania dostarczonego z
wyswietlaczem.

« Temperatura przechowywania wyswietlacza musi miesci¢ sie w zakresie
-20 ... +70°C.

Podczas przechowywania unika¢ bezposredniego promieniowania UV i stonecznego.

« Wilgotnos$¢ podczas przechowywania musi wynosi¢ <90%, bez kondensacji.

2 Zastrzezone znaki towarowe

Znak towarowy Wiasciciel znaku towarowego

MODBUS® Modbus Organization, Hopkinton, USA
Android™,

Google Play Google LLC

DL P50
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3 Zastosowanie

3 Zastosowanie
Rejestrator danych DL P50 stuzy gtéwnie do wyswietlania i zapisu wszystkich

istotnych parametréow w instalacjach sprezonego powietrza, takich jak przeptyw,
punkt rosy, ci$nienie, temperatura, moc, stan sprezarki itp.

Gtéwne funkcje DL P50:

Zasilanie 60 W

Zasilanie czujnikow 50 W

Wymiary 306*225*%139 (mm)
Masa 2.12 kg

Liczba dtawnic kablowych 8

Sposéb montazu Montaz nascienny

Port USB Type-C na panelu bocznym

DL P50 umozliwia konfiguracje maksymalnie 100 kanatéw pomiarowych. W
tabeli podano maksymalng liczbe kanatéw i podtgczonych urzgdzen wedtug
typéw wejsc.

s . Analogowe i Kanat
Typ wejscia SDI impulsowe wirtualny Modbus/RTU
Maks. liczba
kanatow 12 4 4 58
Maks. liczba
podtgczonych urzadzen 2 2 2 16

Uwaga: pozostate 16 kanatéw jest zarezerwowanych do przysztego uzytku.

DL P50 jest przeznaczony gtéwnie do instalacji sprezonego powietrza w Srodowisku
przemystowym. Nie jest przeznaczony do stref zagrozonych wybuchem. W sprawie
uzycia w strefach zagrozonych wybuchem nalezy skontaktowac sie z producentem.

8 DL P50
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Altlas Copco

4 Cechy

DL P50

Kolorowy ekran dotykowy 5” o wysokiej rozdzielczosci.

Obstuga wszystkich czujnikéw Atlas Copco i czujnikdéw innych
producentéw.

Obstuga 16 czujnikéw Modbus, 2 SDI, 2 analogowych i 2 impulsowych.
Obstuga do 100 kanatéw pomiarowych.

Montaz nascienny.

Port USB do przesytu danych na pamie¢ USB lub PC.

Interfejsy RS-485 (Modbus/RTU) i Ethernet (Modbus / TCP) do potaczenia z
systemem automatyki zaktadu.

Zasilanie czujnikéw 50 W (24 vDC).
Pamiec¢ do 100 milionéw wartosci pomiarowych.
Wbudowany serwer WWW do zdalnego monitorowania.

Monitorowanie czasu pracy sprezarki.
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5 Dane techniczne

5.1 Dane ogdlne

5 Dane techniczne

CE FC

Rejestrator danych

Wewnetrzny, 100 milionéw wartosci

Temperatura pracy 0... +50°C
Materiat obudowy PC
Stopien ochrony IP65

Wymiary

Patrz rysunek wymiarowy w rozdziale 6.2 Montaz DL
P50.

Wyswietlacz

Graficzny ekran dotykowy 5” o wysokiej rozdzielczosci,
800 x 480 pikseli

Srednica wejscia kabla

4.5 ... 8 mm

Kabel

Zasilanie: AWG12 ... AWG24, 0,2 ... 2,5 mm?
Sygnaty: AWG16 ... AWG28, 0,14 ... 1,5 mm?

Masa

5.2 Dane elektryczne

2.12 kg

Zasilanie

85 ... 305 VAC, 60 W

Zasilanie czujnikéw

5.3 Sygnaty wejsciowe

24 VDC, 50 W

Wejscie cyfrowe

2 x czujniki SDI 16 x czujniki RS-485
Modbus/RTU

Wejscie analogowe

2x0...20mA/4...20mA/0..10V 2x
impuls

Wejscie impulsowe

Maks. 100 Hz; 28 V, 10 mA

5.4 Sygnaty wyjsciowe

Wyjécie analogowe / impulsowe

Sygnat 4 ... 20 mA i sygnat impulsowy mozna przepuscic¢
przez wyswietlacz za pomocg ptytki przytaczeniowej

Wyjscie alarmowe

2 wbudowane przekazniki, 230 VAC, 3 A, NC

Interfejs Ethernet (Modbus/TCP)
RS-485 (Modbus/RTU)
port USB-C
10 DL P50
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6 Montaz

6 Montaz

Sprawdzi¢, czy w opakowaniu znajduja sie wszystkie wymienione ponizej
elementy.

llos¢  Opis

1 DL P50 w obudowie nasciennej
1 Kabel USB-C, USB-A na USB-C, 1,5 m

1 Instrukcja obstugi

6.1 Wymagania montazowe
e« DL P50 jest przeznaczony wytagcznie do uzytku wewngtrz pomieszczen! W przypadku

montazu na zewnatrz urzadzenie musi by¢ chronione przed promieniowaniem
stonecznym i deszczem.

« Nie montowac DL P50 na state w wilgotnym otoczeniu.
6.2 Montaz DL P50

DL P50 mozna zamontowac na Scianie. Obudowe nascienng DL P50 nalezy
przymocowac do sciany odpowiednimi kotkami i wkretami.

UWAGA!

Nieprawidiowy montaz DL P50 moze powodowac btedne
pomiary.

DL P50

11



6 Montaz

Rysunek wymiarowy:

306

12
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7 Przeglad ustawien i obstugi DL P50

7 Przeglad ustawien i obstugi DL P50

DL P50 nie rozpoznaje automatycznie podtgczonych czujnikéw. Do konfiguracji
czujnikéw nalezy uzy¢ oprogramowania S4C-Display. Po skonfigurowaniu czujnikéw
w S4C-Display ich ustawienia mozna zmienia¢ z ekranu dotykowego DL P50.
Ogblng procedure przedstawia ponizszy rysunek.

Podtgczanie urzgdzeh pomiarowych

Connect measuring devices do DL P50 opisano w rozdziale 8.
to terminals of DL P50

Y

Configuration on S4C-Displa
’ — Obstuge S4C-Display opisano w

Add measuring devices to DL P50 rozdziale 9.
Download Save configurations to a file/ o i
configurations = Load configurations from file Ustawianie parametrow z
ekranu dotykowego opisano w
+ rozdziale 10.

Set parameters using

DL P50 touchscreen D . .
Ustawienia rejestratora opisano w

________ o {__ S rozdziale 10.7. Pliki rejestratora/

! . ! zrzuty ekranu mozna eksportowacd
. Logger management przez S4A lub z ekrgnu dotykowego

Download logger files
: Zarzadzanie alarmami opisano w
Alarm management : rozdziale 10.6.

Add alams

Set alarm parameters
Monitor alarms

e - Monitorowanie i potgczenia z
. oprogramowaniem opisano w
Networking rozdziale 12.

Build network using | | Download Modbus
Modbus interfaces | slave register table

Procedure aktualizacji
oprogramowania DL P50 opisano
DL P50 firmware update w rozdziale 15.

DL P50 13
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8 Podtaczenie elektryczne

8 Podtiaczenie elektryczne

8.1 Opis zaciskow

Zaciski A, B, C, D, E, F, G, Hil z tytu DL P50 stuzg jako wejscia i/lub wyjscia
réznych sygnatdéw, zasilania lub stykéw alarmowych. W tym rozdziale opisano
funkcje i przyporzadkowanie pinéw kazdego zacisku.

&

A | HEEENN o RAANEN =

|
i
L e

: Wejscie czujnikéw cyfrowych (1 x SDI + 1 x Modbus/RTU)

A
B : Wejscie czujnikéw cyfrowych (1 x SDI + 1 x Modbus/RTU)

C : Ethernet

D : RS-485, do podtgczenia DL P50 do urzadzenia Modbus master (Modbus/RTU)
E

F

G

H:

: Wejscie czujnikéw analogowych (1 x analog + 1 x impuls)

: Wejscie czujnikdw analogowych (1 x analog + 1 x impuls)

: Zasilanie

Wyjscie przekaznikowe

| : Wyjscie przekaznikowe

Uwaga: czujniki podtaczone do DL P50 sa zasilane z dwdéch zaciskow
wyjsciowych zasilania na ptytce rozdziatu zasilania. Szczegéty w
rozdziale 8.2.1.

14 DL P50
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8 Podtaczenie elektryczne —
Na kazdym panelu bocznym znajduje sie odpowiednio port USB i ztgcze
M12.
—
- 1
- '
Ztgcze M12 stuzy do uzytku Port USB stuzy do podtaczenia pamieci
wewnetrznego. USB lub kabla USB w celu aktualizacji

oprogramowania lub przesytu danych.

8.1.1 Wejscia cyfrowe

Zaciski A i B stuzg do podtgczania czujnikéw SDI i Modbus/RTU do DL P50.
tacznie mozna podtaczyd:

o Dwa czujniki SDI
e Szesnascie czujnikéw Modbus/RTU

Szczegbty podigczenia w rozdziale 8.2.3 Podtgczenie urzgdzen do zaciskéw A i B
przez Modbus.

Przyporzgadkowanie pindéw zacisku A/B opisano w ponizszej tabeli:

Pin zacisku Sygnat Opis
1 SDI Cyfrowy sygnat komunikacyjny z czujnika
2 -V Ujemny biegun zasilania czujnika
b
A/B 3 +V Dodatni biegun zasilania czujnika (24 VDC)
b
4 D+ Wejscie czujnika Modbus/RTU (sygnat Data+)
5 D- Wejscie czujnika Modbus/RTU (sygnat Data-)
6 GND | GND komunikacji czujnika Modbus/RTU

DL P50
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8 Podtaczenie elektryczne

8.1.2 Wejscia analogowe

Zaciski E i F zapewniajg dwa wejscia analogowe / impulsowe. Lacznie mozna
podigczyc:

e 2 x czujniki analogowe (0 ... 20mA /4 ...20mA /0 ... 10 V)
e 2 X czujniki impulsowe

Przyporzgadkowanie pindéw zaciskéw E i F opisano w ponizszej tabeli.

Pin zacisku Sygnat Opis
N/A Nieuzywany
+E Dodatnie wejscie napieciowe (0... 10 V)
-E Ujemne wejscie napieciowe (0... 10 V)
3 -1 Ujemny sygnat analogowy (0... 20 mA / 4... 20 mA)
4 N/A Nieuzywany
E/F 5 +1I Dodatni sygnat analogowy (0... 20 mA / 4... 20 mA)
6 P+ Dodatnie wej$cie impulsowe
7 P- Ujemne wejscie impulsowe
8 _Vb Ujemny biegun zasilania czujnika
9 +Vb Dodatni biegun zasilania czujnika (24 VDC)

8.1.3 Wyjscie alarmowe

Zaciski H i | zapewniajg dwa przekazZznikowe wyjscia alarmowe (230 VAC, 3 A).

Pin zaciskﬁ Sygnat Opis

Normalnie zamkniety (zamkniety, gdy DL P50 nie jest
1 NC zasilany).

H/1 2 COM |Wspdlna masa

Normalnie otwarty (otwarty, gdy DL P50 nie jest
3 NO zasilany).

16 DL P50
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8 Podtaczenie elektryczne
Stany przekaznikéw podano w ponizszej tabeli.
Sygnat Sygnat
Stan NC do COM NO do COM Symbol

‘ NC | COM| NO
DL P50 wy’raczony. Zamkniety Otwarty

NC | COM| NO
DL P50 wtgczony. Otwarty Zamkniety ‘

Alarm aktywny ‘

NC [ COM| NO
(osiggnieto ustawiony Zamkniety Otwarty
prég alarmu)

Uwagi:
« Po witaczeniu DL P50 przekazniki zostajg aktywowane. Oznacza to:
°NC-COM otwiera sie po wtagczeniu DL P50.

°NO-COM zamyka sie po wtaczeniu DL P50.

« Po aktywacji alarmu (tylko przy wtgczonym DL P50) przekazniki zostajg
aktywowane. Oznacza to: °NC-COM zamyka sie po osiggnieciu progu
alarmu.

°NO-COM otwiera sie po osiggnieciu progu alarmu.

Przyktady:

o Jesli urzadzenie zewnetrzne ma by¢ zasilane w razie alarmu, podtgczy¢ je
do sygnatu NC-COM.

o Jesli urzadzenie zewnetrzne ma by¢ wytgczane w razie alarmu,
podigczyc je do sygnatu NO-COM.

DL P50
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Przyktady podtaczenia:

8 Podtaczenie elektryczne

1. Lampka LED/brzeczyk alarmu z osobnym zasilaniem AC.

LED/brzeczyk wtacza sie, gdy alarm jest aktywny lub brak zasilania.

L AC
AC Supply
Supply L N
M j—
N
AC
Alarm LED /
Buzzer
L
N L PE NC [COM | NO NC [COM | NO
1 2 3 1 2 3 1 2 3
Power Supply G (AC) Relay H Relay |

2. Lampka LED/brzeczyk alarmu z tym samym zasilaniem AC co DL P50.

LED/brzeczyk wtacza sie, gdy alarm jest aktywny lub DL P50 jest wytgczony.

AC
Supply

AC
Alarm LED /
Buzzer
e
M L PE NC | COM [ NO NC | COM [ NO
1 2 3 1 2 3 1 2 3
Power Supply G (AC) Relay H Relay |

18
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8 Podtaczenie elektryczne

8.1.4 Interfejs danych
Zaciski C i D sg interfejsami danych.

o Ztgcze C to ztagcze Ethernet do przesytu danych przez siec lokalng
(Modbus/TCP, serwer WWW).

o Ztacze D to wyjscie RS-485 do podtaczenia DL P50 jako urzadzenia slave
do urzadzenia Modbus/RTU master.

Przyporzadkowanie pindw zacisku D opisano w ponizszej tabeli.

Zacisk Pin @ Sygnat Opis
1 D+ Wyjscie Modbus (Data+)
D 2 D- Wyjscie Modbus (Data-)

3 GND GND dla Modbus

Zacisk C to standardowy port Ethernet (RJ-45).

Budowe sieci opisano w rozdziale 12 Budowa sieci z interfejsem Modbus.

8.2 Podtaczenie DL P50 do urzadzen zewnetrznych

8.2.1 Podtaczenie DL P50 do zasilania

DL P50 moze by¢ zasilany napieciem AC. Jest wyposazony w ptytke rozdziatu
zasilania. Zacisk G jest podtagczony do ptytki rozdziatu zasilania fabrycznie. Do
ptytki nalezy podtaczy¢ zewnetrzne zasilanie. Zdjecie produktu i schemat
podtgczenia ponize;.

DL P50
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8 Podtaczenie elektryczne

Altlas Copco

Przetwornica

1 AC/DC Zasila wyswietlacz i podtgczone czujniki
2 Wejscie AC Podtgczy¢ do zewnetrznego zasilania AC.
Wyjécie DC Zapewnia zasilanie DC czujnikow podtgczonych do DL P50.

3 dla czujnikéw

Szczegoty w rozdziale 8.2.2 Zasilanie podtgczonych czujnikdw.

Wyjscie DC Zapewnia zasilanie DC dla DL P50. Zacisk jest fabrycznie
4 dla DL P50 podtgczony do zacisku G.

Przyporzgdkowanie pindw portéw na ptytce rozdziatu zasilania

Zacisk Pin | Opis syénaiu
Wejscie AC 1 L Przewdd fazowy (AC)
(CON101) .

2 N Przewdd neutralny (AC)

3 PE Przewdd ochronny (PE)
Wyjscie DC dla czujnikéw 1 |+Vb Dodatni biegun zasilania (DC)
(CON105, CON106) : : .

2 |-\Vb Ujemny biegun zasilania (DC)

8.2.2 Zasilanie podtaczonych czujnikéw

DL P50 moze zasila¢ podtaczone czujniki, maksymalna moc wyjsciowa wynosi

50 W.

Z zaciskéw A, B oraz E,
F (opcjonalnie) mozna
pobrac¢ dla
podtgczonych czujnikéw
tacznie 10 W.

Jesli pobdér mocy
podtgczonych
czujnikéw przekracza
10 W, czujniki mozna
zasili¢ z zaciskéw
CON105 i CON106 na
ptytce rozdziatu
zasilania.

DL P50

DL P50

Vb+
A

Vb-

Vb+
B

Vb-

Vb+
E

Vb-

Vb+
F

Vb-

Jb Bk

Power distribution board

CON105

Vb+

Vb+

OCHE

CON106

Vb+

b+

(996

S = Sensor

of 50 W

>Tota| maximum
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8.2.3 Podtaczenie urzadzen do zaciskéw A i B przez Modbus

W tym przypadku DL P50 pracuje jako Modbus master.

DP T20, DP T60, FL S185 T, FL S224 T,
DL P50 DP T100, DP T20 P, | FLI Dxx A, FL 5200 P, Kolor
| | DP T60 P, DP T100 P FL S260 P
Zacisk Pin Sygnat Pin Pin

2 —Vb A.2 B.2 biaty

3 4V, A.3 B.3 rieptesd

A/B | 4 D+ A.4 B.4 czarny

5 D- A.5 B.5 Szary
6 GND N/A B.1 brazowy

Rezystor terminujgcy jest sterowany programowo i mozna go wiaczyc¢ lub
wytgczy¢ w menu komunikacji.

Potgczenie Modbus w wiekszosci przypadkdéw wymaga rezystora terminujgcego na
obu koncach linii. Nalezy stosowad standardowe potgczenia Modbus (RS-485)
opisane ponizej lub w standardzie Modbus.

Do DL P50 mozna podtgczy¢ tgcznie 16 urzgdzeh Modbus slave. Jesli tgcznie
podtgczonych jest wiecej niz 4 urzadzenia, wszystkie urzgdzenia slave nalezy
podigczy¢ tancuchowo (daisy chain) do zacisku A albo B. Nie rozdziela¢ ich
miedzy A i B.

8.2.3.1 Dtugosc¢ kabla Modbus/RTU

Linia magistrali Modbus/RTU ma ograniczenia, ktérych nie wolno przekracza¢,
w przeciwnym razie komunikacja moze by¢ niestabilna.

« Maksymalna catkowita dtugo$¢ magistrali nie moze przekracza¢ 1200 m.
o Dtugos¢ odgatezienia do kazdego wezta nie moze przekracza¢ 30 cm.

Szczegdbty na rysunku ponize;.
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Gateway
(DL P50 )
Con.B| |Con A
Max. Bus-Length = 1200 m |
en ! | Termination R
Max. Max. Max. Max. 120 Ohm
30 cm 30 cm 30 cm 30 cm
Modbus/RTU Modbus/RTU Modbus/RTU Modbus/RTU
Slave 1 Slave 2 Slave 3 AL Slave 16
(Sensor/Device) (Sensor/Device) (Sensor/Device) (Sensor/Device)

8.2.3.2 Podtaczenie i typ kabla Modbus/RTU

Dla stabilnej komunikacji Modbus/RTU nalezy zastosowac kabel magistralny
typu skretka.

o Kabel magistralny musi spetnia¢ standard EIA485, by¢ skretkg ekranowang,
np. 2 x 2 x 0,22 mm2, Li-2YCY.

« Ekran nalezy podtaczyc z jednej strony do zacisku GND urzgdzenia
master.

« Na konhcu magistrali nalezy umiesci¢ rezystor terminujagcy 120 Ohm.

Gateway
(DL P50)

D+ | | D- | |GND
— 1

D+ D+ | D- D+ i D- D+ | D-
Modbus/RTU Modbus/RTU Modbus/RTU Modbus/RTU
Slave 1 Slave 2 Slave 3 mam= Slave 16
(Sensor/Device) (Sensor/Device) (Sensor/Device) {Sensor/Device)

DL P50 23
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8.2.3.3 tancuch (daisy-chain) z rozdzielaczem RS-485

Urzadzenia Atlas Copco ze ztgczami M12 mozna tatwo potaczy¢ tancuchowo w
sieci Modbus/RTU za pomoca rozdzielacza RS-485 M12.

Pozwala to tez fatwo umiesci¢ rezystor terminujagcy M12 na ostatnim
rozdzielaczu w tancuchu magistrali.

Przyktad ponizej.

Mi2 M1i2 Mi12
RS-485 RS-485 RS-485
Splitter Splitter Splitter

- — A - -»_
2 16 \
M12
Termination
resistor

Modbus/RTU slave | | Modbus/RTU slave Modbus/RTU slave |

With M12 connector | With M12 connector

Do podtaczenia urzadzen Atlas Copco ze ztgczami M8 do tahcucha potrzebne sg
rozdzielacz RS-485, kabel przejsciowy M8 na M12 i rezystor terminujacy.
Przyktad ponizej.

M12 M12 M12
s RS-485 RS-485 RS-485
....... ' Splitter Splitter Splitter

T a—— N - - - -— ﬂ
2 16 \
M12
Termination
resistor
M12 to M8 M12 to M8 M12 to M8
adapter cable adapter cable adapter cable
Modbus!RTU slave ' Modbus;‘RTU slave 1 ModbuszTU slave |
With M8 connector With M8 connector With M8 connector
\_ _/' '\_ _4" I"-\_ _/.
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Uwagi:

« DL P50 moze zapewni¢ podtgczonym czujnikom maksymalnie 50 W. Jesli
potrzeba wiecej mocy, wymagane jest osobne zasilanie.

« Na koncu linii magistrali nalezy umiescic¢ rezystor terminujgcy 120 Ohm,
aby uniknag¢ zaktécen.

« Unikac taczenia urzadzen slave z master w topologii pierscienia lub gwiazdy.

nsor/Device)

Modbus/RTU
Master

Modbus/RTU
Slave
(Sensor/Device)

Modbus/RTU
Slave
(Sensor/Device)

Modbus/RTU Modbus/RTU
Slave Modbus/RTU
(Senggw®evice) Slave Modbus/RT dbus/RTU

(Sensor/Device)

Modbus/RTU
Slave
(Sensor/Device)

Unikac¢ topologii gwiazdy Unikac topologii pierscienia

8.2.4 Podtaczenie urzadzen Atlas Copco do zaciskow E i F przez

analog/impuls
1
2
-1 3 B.5| -I
E : B4 1 | o s1asT
+ +1 5 B.3| SW | p co0a T
F | pulse+ |6 B.2| SW | FLI Dxx A
Pulse- | 7 P ETE L
Vb |8 ] A.3| +Vb
+Vb 9 47
DL P50
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+I

o+

Pulse+

Pulse-

-Vb

8 Podtaczenie elektryczne

+I

+Vb

+Vb

V|l |k~ |lW|IMN|=

DL P50

DP T20
DP T60
DP T100

8.2.5 Podtaczenie urzadzen analog/impuls innych producentow do zaciskow E i F

Zaciski E i F zapewniajg wejscia, ktére moga odbierad:

« Sygnat analogowy 4 ... 20 mA, 0 ... 10 V i sygnat impulsowy z

przeptywomierzy innych producentéw.

« Sygnaty przekaznikowe ze sprezarek.

A. Napieciowe wejscie
procesowe 0...1Viub0...10
\"/

110V
+|

0...

26

B. Napieciowe wejscie procesowe.
Czujnik zasilany z DL P50

> [
SF :
i
o

w| w
+|

11(2]113]]4]||5 9
E !/ F

DL P50



Altlas Copco
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C. Wejscie pradowe petli D. Pradowe wejscie procesowe 0
0...20mA /4 ... 20 mA. ... 20mA /4 ... 20 mA. Czujnik
zasilany z DL P50.
|
<
2 wire sensor £ % )
+ S G)DI;
<
o
— — > >
1 =+ 1 -+
11123456 [7]|8]]9 1112(3[[4][5][6]||7]]|8]]|9

E/F E /F

E. Podtaczenie izolowanego wejscia F. Podlaczenie aktywnego sygnatu

impulsowego z przeptywomierza impulsowego z przeptywomierza
lub sygnatu przekaznikowego ze lub sygnatu przekaznikowego 24
sprezarki do monitorowania czasu VDC ze sprezarki do monitorowania
pracy sprezarki. czasu pracy sprezarki.
/ S I
+ -
SN N N ) N
111213 (4]|5][6]|7]|8]]|9 111234 |5]|6]||7]|]|8(]|9
E/F E/F

DL P50
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9 Konfiguracja w oprogramowaniu S4C-Display

9 Konfiguracja w oprogramowaniu S4C-Display

Jesli urzgdzenia majg by¢ dodane pdzniej lub DL P50 zaméwiono osobno, nalezy
wykonad¢ odpowiednig konfiguracje.

Wymagane oprogramowanie i sprzet:
« Oprogramowanie S4C-Display

e PCzsystemem Windows 7 lub nowszym

o Kabel USB do podtaczenia DL P50 do PC (w zestawie z DL P50)
W tym rozdziale opisano dodawanie réznych urzadzeh do DL P50, w tym:

« Nawigzanie komunikacji miedzy DL P50 a S4C-Display.

o Dodanie do DL P50 urzadzenia Modbus/RTU slave, urzadzenia analog/
impuls i urzadzenia Modbus innego producenta.

« Pobranie konfiguracji do DL P50.

o Zapis konfiguracji z DL P50 do pliku; wczytanie konfiguracji z pliku do DL
P50.

9.1 Nawiazanie komunikacji miedzy DL P50 a S4C-

Wyswietlacz

Przed dodaniem urzadzen do DL P50 nalezy nawigza¢ komunikacje miedzy
DL P50 a S4C-Display.

1. Pobra¢ i zainstalowac oprogramowanie S4C-Display na PC.

2. Podtagczy¢ DL P50 do PC dostarczonym kablem USB.

3. Uruchomi¢ oprogramowanie S4C-Display.

4. Klikna¢ Online Config, aby skonfigurowac podtaczony DL P50.

SaC-Desplay 1.5.83 - a b8

Configuration software for display

U":::l\"' * 4 Sansorivpe Frmwam

5. Kliknaé Auto Detect, aby wykry¢ podtaczony DL P50.
Wykryty DL P50 pojawi sie na liscie.
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9 Konfiguracja w oprogramowaniu S4C-Display

Configuration software for display

3 a o
éron'.‘.r:ef_'cr:ig §{" Offin:Confie  Sensortype Firmware

Mumber Device Type Device Address Serial MNumber Conmunication Start Config
1 DL P50 1 34228541 UsSB

Auto Detect

6. Wybrac wykryty DL P50 i kliknac¢ Start Config, aby rozpoczad
konfiguracje.

9.2 Dodawanie urzadzen do DL P50

Po fizycznym podtgczeniu urzadzen/czujnikéw DL P50 nie wykrywa ich

automatycznie. Urzadzenia nalezy doda¢ do DL P50 w oprogramowaniu S4C-
Display.

9.2.1 Dodawanie urzadzenia Modbus Slave Atlas Copco do DL P50

Jako przyktad dodania urzadzenia Modbus slave do DL P50 postuzy FL S185 T.

Warunek: podtaczy¢ FL S185 T do zacisku A lub B DL P50 zgodnie z
rozdziatem 8.2.3 Podtaczenie urzadzen do zaciskow A i B przez Modbus.

W interfejsie S4C-Display wykonac ponizsze kroki, aby doda¢ FL S185 T do DL P50
jako Modbus slave.

[£] 54¢-Display 1.5.83 W menu po lewej stronie

klikna¢ 3 Modbus Input, aby
Configuration software g;:\j,aec urzadzenie Modbus

ir Online Config i E-l Offline Confiz Sensortype Ad
Device Information |
2 5Dl & analog input
Modbus Input
Virtual Channel

Display

3

4

]

6 Graphic setting
o7 Alarms

8 Field-bus Interface
9 Service Company

10 Final [ Device Type: | DL P50

Serial Number:

Device Address:
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9 Konfiguracja w oprogramowaniu S4C-Display
English - - ,
afourecnnfg 'ii‘omrecl‘rﬁg Sensor type Add Type Firmware | Update Po Otwa rCIu kllknac
Basic =
+Device Informatior d
G T T S Create Device na dole.
—— Parityframing Response Delay(ms) [0 | w255 Interirame spacing(char) [7
4 _ Virtual Channel [ Madbus Master
5 Ciuro rec e
[ Third-Party
6 Graphic setting
7 Alarms

8 _Field-bus Interface.

9 _Service Company

| £ Create modbus device x P_OjaWI sie nowe Okl‘_IO. Z
listy rozwijanej Device Type
wybrac typ dodawanego

Device type FLS185T -] urzadzenia. W tym
przyktadzie wybrano FL
Device description | FLS 185 T | S185T.
Slave address |1 (1-247)
Create Cancel
|4 Create modbus device x | Wpisac Device Description i
Slave address urzadzenia.
Device type [FLs 185 T [~
W urzadzeniach Atlas Copco
Device description | FLS 185 T-73 | adres slave to zwykle dwie
ostatnie cyfry numeru
Slave address 73 | (1-247) seryjnego. Adres slave jest
podany na etykiecie
‘ Create | | Cancel | urzadzenia.
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[ £ Create modbus device

Device type IFLS185T [+]
Device description | FLS 185 T-73 |
Slave address 73 | (1-247)
‘ Create | | Cancel |
?Médgﬁg‘;ﬂézmww Device Type Slave Address [73_| (1-247) Error Value Only for input value type is flaat
[ S401-7a(s40m| Description M
[y Third-Party
Enable Index Description I Unit Resolution
b 1 Flow Fvn 0.1 -
M 2 Consumption m* i
3 Temperature e 0.1
O 4 Rev. consumption F’ 1
5 Flow direction 1
Onlin
+" Device Information
+ 8Dl & analog input
+"  Modbus Input
Device
+" Virtual Channel My Device(M
: My Device(M
- Display My Device(M
i i My Device(M
6 Graphic setting ————
7 Alarms
8 Field-bus Interface
Display Configuration
[ adtcstion || lagameasingpaint || oty
Davice Sub Device Sensor Channel ‘ unit Locations
My Device(M) 5401-7. Flow mh ¢ (=] Location [Loaction]
My Device(M) 5401-7. Consumption|m® D Measuring point [Flow1]
s Deveeti E E‘ZZZW.ME?“ D e ———
DL P50

Altlas Copco

Po wprowadzeniu danych
klikna¢ Create.

Nowo utworzone urzadzenie
zostaje dodane do listy
podtgczonych urzadzen slave.

Aby dodac kolejne urzadzenie,
powtdrzy¢ powyzsze kroki.

Wybra¢ Display z menu po
lewej, aby dodad
skonfigurowane
urzadzenia do
wyswietlania na DL P50.

Aby wyswietlac¢ urzadzenia na
ekranie DL P50, musi istniec
Location i Measuring point.
Jesdli ich nie ma, utworzy¢
nowe, jak pokazano po lewej.
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9 Konfiguracja w oprogramowaniu S4C-Display
| L I = I - - Ve
| Device [ SubDevice [ Sensor | channel | unit 7 Locations Po utworzeniu p un ktow
Wy Devica(M) S401-7: |Flow | &7 Location [Loaction] - - P
Wy Device() S40173  [Consumplion|m® [ Measuring point [Flow] pomiarowyc h mozna dodac
DREE Erm e D B

.l
A

urzadzenia. W tym celu
zaznaczyc¢ kanat po lewej
stronie, a nastepnie klikna¢
strzatke >> posrodku, aby
dodac kanaty do widoku.

(£ Assign selected channel(s)?

1 Mew location

Choose an existing location or measuring point

i} Location [Loaction]

i} Measuring peint [Flow1]

i) Mea suring point [FlowZ]

Add location | Add messuring point

Wybra¢ punkt pomiarowy.

Wybrane kanaty zostaty

dodane do punktu

1 Locations

D Flow

Display Configuration

pomiarowego.

9 [ Location [Loaction]
9 [ Measuring point [Flow]

|j| Consumption
B Measuring point [Flow?z]

Powtdrzy¢ te kroki dla

‘ Add location H Add messuring point H Madify

Device

Sub Device Sensor Channel unit

32

A |l
M

S oceions wszystkich kanatéw, ktére
T g e majg by¢ wyswietlane.
[ Flow
[y consumption
¢ (=] Measuring point [Flow2]
Flow
D Consumption

DL PS50
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ér Onuline Config i;‘ Offine Confiz ~ Sensortype | AddType | Firmware | update | Konﬁguracja ﬁeldbu_s jeSt
VIR v [1595 ] cmyeesepe munspanren dostepna w menu Field-bus
T interface. W razie potrzeby
: v‘:::“;‘:::; Protocol selection : nalezy ja wykonac.
v I Address [ ] wem
+ Graphic setting Baud rate Response timeout (0.1s5) 10 10-255)
~ Alarms Parityfframing Response Delay(ms) ,ﬂi (0-255) Uwaga: mOina tO rOWHiei

FM“’“"“‘E”“?; Interframe spacina(us) 2005 Skonﬁgurowac’ po’z’niej z
9 _Service Company Interframe spacing(char) = ekranu dotykowego DL
10 final Transmission mode P5 0
:
o e Na koniec, aby pobrac

konfiguracje, wybra¢ menu

+" Device Information . . .
Final po lewej stronie.

+" SDI & analog input
+"  Modbus Input
+" Virtual Channel
& Display

+" Graphic setting
o Alarms

+" Field-bus Interface

+  Service Company

Final
Tu mozna wybra¢ Download
| Download Configuration Into Device | (UsSB) Conf_lgurat!on into D_eVICG -
konfiguracja zostanie
| Print Holding Register Table (RS-485) | pobrana do podtaczonego
DL P50.

| Print Holding Reqgister Table (Ethernet) |

| Save Configuration To A File |
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9.2.2 Dodawanie urzadzenia analog/impuls Atlas Copco do DL P50
Jako przyktad dodania urzadzenia do DL P50 postuzy FL S185 T.

Warunek: podtaczy¢ FL S185 T do zacisku E lub F DL P50 zgodnie z
rozdziatem 8.2.4 Podtaczenie urzadzen Atlas Copco do zaciskow E i F
przez analog/impuls.

W interfejsie S4C-Display wykonac ponizsze kroki, aby doda¢ FL S185 T do DL P50
jako urzgdzenie analogowe.

1. W menu po lewej klikna¢ Analog input. Nastepnie wybrac zaktadke
Terminal E lub Terminal F.

2. Wybrac zaktadke Channel 1. Wybrac 4 ... 20 mA z listy rozwijanej
przy Measure Type i wpisac tekst w polu Description.

( Terminal A |/ Terminal B |/Terminal E |/ Terminal F |

Terminal E Configuration

Sensar Descpriton: |Termina| E

l/ Channel 1 |/ Channel 2 |

Basic
Measure Type: 4 - 20 mA -
Descpriton: IFLS185T |

3. Klikna¢ Display w menu po lewej, aby FL S185 T byt
wyswietlany na ekranie DL P50.

Device Sub Device Sensor Zhannel LInit

My Device(B) 2120 Temperature |°C

My Device(B) 3120 il wvapar magim?

My Device(B) 3120 Pressure bar

My Devicel(E) Terminal E FLS185T *C

My Devicel(E) Terminal E Counter "C

My DevicelV) Virtual ch1 Wirtual chi *C

My Device(V) Virtual chz Wirtual chz C

4. Dodac kanat do lokalizacji i punktu pomiarowego:

Zaznaczy<¢ kanat po lewej stronie. Nastepnie klikna¢ strzatke >>
posrodku, aby dodac¢ kanaty do widoku.
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9 Konfiguracja w oprogramowaniu S4C-Display

Display Configuration

Device Sub Device Sensor Channel Unit

My Device(B) 5120 Temperature |°C

My Device(B) 5120 Qil vapor ma/m®
My Device(B) 5120 Pressure bar

My Device(E) Terminal E FLS185 T °C

My Device(E) Terminal E Counter “C

My Device(\) Wirtual ch Virtual chi C

My Device(\) Virtual ch2 Virtual ch2 C

Altlas Copco

I
| Add location | | Add measuring point | | Modify
3 Locations

¢ [ Location [S5402]
¢ [ Measuring point [S402_Modbus]
[y flow
[ ver
[y counter
¢ [ Location [Sherry]
¢ [ Measuring point [S120-XL]
D Temperature
D Cil vapor
D Pressure

5. Klikna¢ Time & Logging w menu po lewej i zaznaczy¢ pozycje

do wyswietlania.

Atlas S120-XL Temperature  |°C
Qil vapor mag/m?®

Fressure bar

Terminal E | FLS 185T °C |

6. Wybrac Final po lewej, a nastepnie klikna¢ Download Configuration
into Device, aby wgrac konfiguracje do DL P50.

9.2.3 Podtaczenie urzadzenia innego producenta (3rd party) do DL P50

Warunek wstepny: podtaczy¢ urzadzenie innego producenta (3rd party) do
zacisku A lub B w DL P50 zgodnie z opisem w rozdziale 8.2.3 Podtaczenie

urzadzen do zaciskow A i B przez Modbus. Wykona¢ ponizsze kroki, aby doda¢

urzadzenie 3rd party jako Modbus slave.

i]" Online Config i & ofm

+ Device Information
| +/ 8Dl & analog input

| Modbus Input

Basic

Baud rate |19200 H
Parityframing =

4  Wirtual Channel

] Display
: G Graphic setting
7 Alarms
8 Time & Logging

G Field-bus Interface

[10 Service Company

] Modbus Master

+ (3 P

[} SUTOITEC Device

[} 5418

11 Final

Create device

DL P50

1. Na stronie gtéwnej S4C-

Display klikna¢ 3 Modbus
Input > Third-Party >

Create device, aby dodac¢
urzadzenie Modbus slave

innego producenta.
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| £ Create modbus device > 2 Pojawi _S_IQ n9we (_)kno' 74
listy rozwijanej Device
Type wybrac Third-Party.
Device type DS300 - ype wy y
3400 ol
Device description 5401
5415
Slave address S418
S5418-V
[5421 _]
Pressure sensor =
Third-Party -~
| £ Create modbus device * 3. Wp_lsa_c Device
Description oraz Slave
. address urzadzenia. Adres
Device type | Third-Party |~ slave znajduje sie zwykle
na tabliczce urzadzenia lub
Device description  [Third-Party-1 | w jego instrukcji obstugi.
Slave address 133 | (1-247)
Po wprowadzeniu danych
| Create || Cancel | kliknaé Create.
Wodhus Waster DevceType [ || staveAddress 53 ] 1247 4. Nowo utworzone urzadzenie
[} SUTO ITEC Device . .
¢ CIThieparty Descrpton  ThiPary-1 zostaje dodane do listy
%i:|1§_pany_1 Index| Description| Unit | Resalutior Walue Measure Display Function | Error | pOdl'aczonyCh Urzadzen Slave.
Address| Value Type Value Type | Code Value
1 CH_1 % 1 1 FLOAT_L FLOAT_L 3 -100.0
Onlin 5. Wybrac Display w menu

po lewej, aby
skonfigurowane urzadzenie
byto wyswietlane na
ekranie DL P50.

+" Device Information
+" SDI & analog input

%" Modbus Input

_ Device
+" Virtual Channel My Device(M

6 Graphic setting
7 Alarms

8 Field-bus Interface

36 DL P50



9 Konfiguracja w oprogramowaniu S4C-Display

Altlas Copco

6. Aby urzadzenia byty wyswietlane na ekranie DL P50, nalezy je doda¢ do

lokalizacji i punktu pomiarowego. Jesli lokalizacja i punkt pomiarowy nie istnigja,

utworzy¢ nowe zgodnie z opisem.

7. Po utworzeniu punktow pomiarowych mozna doda¢ urzadzenia. W
tym celu zaznaczy¢ kanat po lewej stronie. Nastepnie klikna¢ strzatke
>> posrodku, aby doda¢ kanaty do widoku.

| £ Assign selected channel(s)?

Display Configuration
Add location Add measuring point
Device |SubDevice Sensor | Channel Unit [ Locations

My Devic... Virtual ch1 |Virtual ch1 |°C ¢ [ Location [S418]

Wy Devic... Virtual ch2 |Virtual ch2 |°C 9 [ Measuring point [S418]

My Devic... 5418 flow ma3/h EI 4-20 ma

Wy Devic... S418 COMSUM... |ma3 |—j Counter

My Devic... Third-Par.../\CH_1 % == : .

¢ [lLocation [Location_3rd party]|
< [y Measuring point [Point 1]

8. Wybrac punkt pomiarowy
(Measuring point).

i Mew location

Lredte

Choose an existing location or measuring point

i Location [S418]

i1 Measuring point [5413]

i1 Location [Location_3rd party]

i) Measuring point [Point 1]

DL P50

Display Configuration
| Add locaticn | Add measuring point| | Medify |
Device | Sub Device Sensor Channel Unit [ Locations

My Device(V) Virtual ch Virtual ch C 9] Location [3418]
My Device(\) Virtual ch2 Virtual ch2 C 9 [CJ Measuring point [5418]
My Device(M) 5413 flow m3/h == [ 4-20 ma
Wy Device(M) 5418 comsumption  |ma3 D Counter
My Device(M) Third-Party-1  |CH_1 B ==
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Add location Add measuring point 9 Wybrane kana*y ZOStaJa
dodane do punktu
] Locations pomiarowego. Powtérzyc te
¢ [ Location [S418] kroki dla wszystkich kanatéw,
¢ [ Measuring point [S418] ktére majg by¢ wyswietlane.
[y 4-20mA
[y Counter
¢ [ Location [Location_3rd party]
¢ [ Measuring point [Point 1]
[ CcH_1
o e 10. Na koniec, aby wgrad
« Device Information konfiguracje do urzadzenia,
wybrac¢ menu Final po
+" 8Dl & analog input lewej.

%" Modbus Input

+" Virtual Channel
vy Display

+" Graphic setting
& Alarms

+" Field-bus Interface

+" Service Company

Final

11. Wybrac¢ Download

| Download Configuration Into Device | (USB) Conf_lgurat!on into D_eV|C3 -
konfiguracja zostanie

| PrintHolding Register Table (RS-485) | wgrana do podtaczonego
DL P50. Wskazowka: ten

| Print Holding Register Table {Ethernet) | kE'Ok mozna wykor_1ac
rowniez po dodaniu

| Save Configuration To A File | wszystkich urzadzen.

9.3 Wgrywanie konfiguracji do DL P50

Jesli konfiguracja poszczegdlnych skonfigurowanych urzadzeh nie zostata
wgrana do DL P50, mozna wgra¢ wszystkie konfiguracje jednoczesnie.

1. Klikna¢ Final w menu po lewej.

2. Klikna¢ Download Configurations into Device, aby wgra¢ wszystkie
konfiguracje do DL P50.
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9.4 Zapis/odczyt konfiguracji jako pliku

9.4.1 Zapis konfiguracji do pliku

Po zakohczeniu konfiguracji mozna zapisac¢ ustawienia do pliku do péZniejszego
uzytku. W razie potrzeby mozna je przywrdci¢ lub przekazac¢ do wsparcia / serwisu.

W S4C-Display kliknac Final po lewej. Nastepnie klikna¢ Save
Configuration To A File, aby zapisac konfiguracje jako plik na komputerze.

9.4.2 Wczytanie konfiguracji z pliku
1. W S4C-Display kliknaé¢ Device Information po lewej.

Device Description: |fv'|':,-' Device

Language in device: | English -

Load Configuration from File

Device Type: DL PSD
Serial Mumber:

Device Address:

2. Klikna¢ Load Configuration from File.

|£| Load x

Look In: | 20222 - 88

File Name:

Files of Type: |5325 Series Config File -

Load Cancel

3. Wybrac plik konfiguracyjny z komputera i klikna¢ Load.
Konfiguracja z pliku nadpisze dotychczasowe ustawienia w DL P50.
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10 Ustawienia za pomoca ekranu dotykowego

Po uruchomieniu DL P50 przez kilka
sekund wyswietlany jest ekran startowy.
W tym czasie nawigzywane sa
potaczenia z czujnikami i wykonywane
sg inne czynnosci inicjalizacyjne.

10.1 Ekran wartosci

Po uruchomieniu DL P50 wyswietla wartosci pomiarowe czujnikéw. Wartosci
moga zajmowad wiecej niz jedng strone. Aby wyswietli¢ dane na nastepnej
stronie, dotkna¢ przycisku strzatki na ekranie.

Display group selection

N

Location Iht

. l_\ LOG 15:39
- =] 93% 2015/08/1

—— Vi i
channels user can scroll

Temperature 25 .0 Velocity 1 2 ; 1 m/s TthUgh these buttons
- 39w  iow 251w
Humidity 0.4 5 % Consumption 300 m*
0-20 mA 8.23 mA Temperatrue 25.0 /
Counter 2 31 50‘4284 m3 0l vapour content 0_01 3 rnq.;‘ml SCTBBn ShOt StOrBS
0-J4ov 75 V | rressue 6.73 var screen in PNG file
Coupter 19989999999 m? Remaining life time 226 s )
nq
Sensor name and channel name Up to 4 sensors can be shown on one page.

Use page button to scroll up and down.

40 DL PS50



Altlas Copco

10 Ustawienia za pomoca ekranu dotykowego

10.2 Menu gtéwne

15:37 Pasek stanu

Sensor settings

Files

YSTOP |

89% 2023/07/11

Przyciski
funkcyjne
Service info Alarm Logger
System settings Communication

Przyciski

Menu gtéwne sktada sie z nastepujacych podmenu:

Sensor settings Ustawienia podtaczonych czujnikow.

Alarm Ustawienia i stan alarméw.
Logger Ustawienia rejestratora danych DL P50.
Files Wszystkie zarejestrowane pliki i zrzuty ekranu. Tutaj

mozna sprawdzi¢ stan pamieci.

Service info

Dane kontaktowe serwisu.

System setting

Pozostate ustawienia systemowe.

Communication Ustawienia komunikacji: Modbus master,

magistrala RS-485 |lub Ethernet oraz lloT.

DL P50
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10 Ustawienia za pomoca ekranu dotykowego

10.3 lkony na pasku stanu

Podtgczona pamie¢ USB Btad systemu

Zmienito sie podtaczenie
czujnikéw, niezgodne z
konfiguracja

Jednostka czujnika
niezgodna z
konfiguracja

Stan baterii
podtrzymania zegara RTC

Wersja rejestratora
DL P50

Uptyneta waznosc¢

kalibracji czujnika Wyzwolony alarm

N

10.4 Ekran graficzny

o Cll =5 (=

10.4.1 Dodawanie krzywej danych
Aby dodac krzywa danych, wykonad ponizsze kroki:

1. Przejs¢ do widoku graficznego. Przytrzymacd dtuzej N/A ikone na stronie.

Location:
Measurllng point: =7 STOP | 11:48

Channel: — 71% 2021/09/06
2021/09/0611:47:10-2021/09/06 11:48:10 N/A
! N/A
3f N/A
21 N/A
Bl N/A

11:47:20 11:47:30 11:47:40 11:47:50

2. Pojawi sie okno ustawien kanatu jak ponizej. Na tej stronie:
. Klikng¢ [EHikone, aby wybra¢ lokalizacje, czujnik i kanat.
« Whpisac krotka nazwe w polu Abbr.

« Wybrac kolor krzywe,j.

42 DL PS50



10 Ustawienia za pomoca ekranu dotykowego

Bf‘;’STOP 11:49
— 71%  2021/09/06

& Channel setting © 1

Select Channel Y-axis

Location DL P50 Auto scale

Sensor FL 5200 P - [] pisable

Channel Pressure(bar)

Abbr. | Pressure

Select color

B SR o
B BEo B

3. Klikng¢ {:ikone - krzywa zostanie utworzona jak ponizej.

DL P50

Location 331
Measurlng point:S430 11:50
Channel: Pressure 0% 2021/09/06
n bar 2021/ 09 /06 11:49:00 - 2021 / 09 / 06 11:50:00
-0.01
0.00
N/A
NN
-0.01 N/A
N/A

n 11:49:10 11:49:20 11:49:30 11:49:40
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10 Ustawienia za pomoca ekranu dotykowego

Uwagi:
o Widoczna jest tylko krzywa danych z ostatnich 24 godzin.

« Domyslinie dane krzywej nie sg zapisywane po wytgczeniu zasilania DL P50.
Po ponownym wtaczeniu urzgdzenia krzywa nie jest wiec widoczna.

« Aby zapisywac dane, nalezy wiaczy¢ rejestrator. Mozna to zrobi¢
na jeden z dwéch sposobdw:

oKlikna¢ Menu > Logger > Key start.
—>2»STOP
oKIiknqé I ft78l ikone na pasku stanu, a nastepnie klikna¢ Key start.

10.4.2 Przegladanie krzywych

Location: DL P50
Measuring point. FL 5200 P =2 STOP 14:33 The selected channel

Channel: Temperature =l 70% 2021/09/06 and Y-axes:
n °C 2021 /09 / 06 14:32:40 - 2021 / 09 / 06 14:33:40 SEREEE -« The 1% touch to

/_ 1901 " select Y-axes.
Velocity * Next touch to
329 s disable channel.
Temperature - Long touch to
26.6 i enter into channel

: setting page.
N/A

N/A

n—NLA— Home button to

bring you to the
current time.

Touch Y-axes Touch X-axes to define Time scrolling button to
to scale it. the viewing period. move curves to different
time period.
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10.5 Ustawienia czujnikow

Umozliwia konfiguracje czujnikéw fizycznych podtgczonych do DL P50 oraz
czujnikéw wirtualnych konfigurowanych w S4C-Display. W tym rozdziale opisano
ustawienia wedtug typéw czujnikdw.

10.5.1 Zmiana ustawien czujnika
Szczegobtowe kroki:

1. Na ekranie gtownym wybrac Sensor setting.
Na ekranie pojawi sie lista czujnikdéw.

2. Wybrac odpowiedni czujnik. 3. Przejrzec i skonfigurowa¢ ustawienia czujnika
W menu hawigacyjnym

po lewej.
4. Klikna¢ Save, aby zapisa¢ zmiany w czujniku.

10.5.2 Czujnik punktu rosy

& A: DP T100 (0] A
Analog output 1 Analog output 2

Dew point cal.

Unit °Ctd(°Ftd) - Unit -
4mA  |-60.0 °Ctd | 4mA unit
20mA  [20.0 °Ctd || 20 mA unit

More settings

Sensor info

Save

Analog output Wybrac jednostke wilgotnosci i ustawi¢ skalowanie
wyjscia analogowego: przy kazdej zmianie jednostki
wilgotnosci zaleca sie dostosowanie skalowania wyjscia
analogowego. DL P50 zaproponuje standardowe skalowanie.
Skalowanie stuzy do wyrazenia wilgotnosci sygnatem 4 ... 20
mA, ktéry mozna przekazac¢ do sterownika PLC lub systemu
SCADA. Jednostke wilgotnosci mozna ustawi¢ na ppm (V), g/
m3, mg/m3. Atmosferyczny punkt rosy wymaga
wprowadzenia cisnienia odniesienia.
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Dew point Czujnik punktu rosy mozna skorygowa¢ w jednym punkcie

cali. wzgledem wartosci odniesienia. Zaleca sie wykonywanie
kalibracji tylko ponizej -40°C punktu rosy, przy uzyciu
wiarygodnego wzorca.

Pressure Niektére czujniki punktu rosy maja zintegrowany czujnik

calibration

cisnienia, ktéry mozna skalibrowa¢ w tym menu.

Modbus
setting

Niektére czujniki majg interfejs Modbus. Tutaj mozna ustawic
parametry komunikacji.

More settings

Mozna wtgczyc filtry ttumigce sygnat wyjsciowy.
Ustawienie Auto calibration pozwala wtgczy¢ funkcje
automatycznej kalibracji. Ci$nienie absolutne jest
wymagane do obliczania g/m3, mg/m3, ppm[V] i
atmosferycznego punktu rosy. Cisnienie nalezy
wprowadzic¢ jako cisnienie absolutne (nie
manometryczne!). Dla jednostki atmosferyczny punkt
rosy i ppm[V] nalezy wprowadzi¢ cisnienie w instalacji
(absolutne). Dla jednostek g/m3, mg/m3, jesli
obliczenie ma by¢ wykonane w warunkach ci$nienia w
instalacji, nalezy wprowadzi¢ cisnienie odniesienia
1013 hPa.

Sensor info

Wyswietla informacje o czujniku na potrzeby zgtoszeh serwisowych.
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10.5.3 Przeptywomierz

& A: FLS200P

L Flow setting

Inner diameter |54.00
Flow setting
Gas type Air

Flow type Constant |

Ref. temperature |20‘0
Installation
Ref. pressure |1000.0

More settings Flow unit Nm?3/h

m— Consumption unit Nm
Pressure unit bar

Modbus settings

\4

Save

Altlas Copco

Analog output Wybrac jednostke przeptywu i ustawic¢ skalowanie wyjscia

analogowego: przy kazdej zmianie jednostki przeptywu zaleca
sie dostosowanie skalowania wyjscia analogowego. DL P50
zaproponuje standardowe skalowanie. Skalowanie stuzy do
wyrazenia przeptywu sygnatem 4 ... 20 mA, ktéry mozna
przekazac¢ do sterownika PLC lub systemu SCADA. Niektére
czujniki obstuguja aktywne i pasywne wyjscia analogowe.

Flow setting Inner diameter: srednica wewnetrzna do obliczania
przeptywu. Gas type: wybdr rodzaju gazu. (Niektdre
gazy wymagaja kalibracji na gazie rzeczywistym -

nalezy skontaktowad sie z producentem.) Ref.
pressure: cisnienie do obliczania przeptywu w

warunkach normainych. Ref. temperature: temperatura
do obliczania przeptywu w warunkach normalnych.
Constant: wyswietla stata gazowa wybranego gazu lub
umozliwia wpisanie statej dla mieszaniny lub gazu
spoza listy. Flow unit: wybor jednostki przeptywu.
Consumption unit: wybor jednostki zuzycia. Pressure
unit: tylko dla przeptywomierzy ze zintegrowanym
czujnikiem cisnienia, np. FL S200 P/FL S260 P. Wybor

jednostki cisnienia.

DL P50

47



Atlas Copco
r— 10 Ustawienia za pomoca ekranu dotykowego
Flow type Tylko dla FL S200 P i FL S260 P. Wybor typu przeptywu:

Flow, Dry air flow, FAD lub Actual flow.

Installation

Tylko dla przeptywomierzy zanurzeniowych. Wybor
sposobu montazu: montaz w osi rury (center) lub
montaz z zanurzeniem 100 mm.

More settings Std. consumption: ustawienie wewnetrznego licznika

zuzycia. Rev. consumption: niektdre czujniki obstuguja
pomiar przeptywu dwukierunkowego - jest to licznik
dla kierunku odwrotnego. Altitude: ustawienie
wysokosci n.p.m. Wartos¢ domysina to 0. User slope:
wiaczenie korekty przeptywu o wspétczynnik.
Temperature coefficient: domysinie temperatura.

Copy settings Dostepne tylko dla S551-P6.

Modbus
settings

Dostepne tylko dla czujnikéw z interfejsem Modbus.
Tutaj mozna ustawi¢ parametry komunikacji.

Sensor info

Wyswietla informacje o czujniku na potrzeby zgtoszeh serwisowych.

Uwaga:

Cisnienie i temperatura odniesienia stuzg do obliczania przeptywu w warunkach
normalnych, np. 1000 hPa, 20°C. Nie sg zwigzane z rzeczywistym cisnieniem i
temperaturg procesu.
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10.5.4 Przeptywomierz podcisnienia (czujnik wirtualny)

Jesli w DL P50 skonfigurowano kanat wirtualny (np. kanat przeptywu podcisnienia),
odpowiedni czujnik wirtualny jest wyswietlany na liscie czujnikéw. Kroki
konfiguracji kanatu wirtualnego - patrz rozdziat 14.1 Kanaty wirtualne.

FSTOP | 12126
=) 79%  2020/03/04

& V: vacuum flow Q) 1>
Set Consumption

Consumption m3
Consumption Ustawienie poczatkowej wartosci zuzycia dla przeptywu
wirtualnego.
DL P50
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10.5.5 Czujnik par oleju

=%’ LOG 15:34
—J] 93% 2015/08/10

)
Basic setting

Analog output Altitude [30 m

Modbus setting ‘
9 User slope !1.1 (Range: 0.5...1.5)

Alarm setting : 3
Compressor oils Custom Oil

Status r
Response factor |1.02000 (Range: 0.1...15)

Sensor info
Output unit mg/m? u

Basic setting Altitude: wysokos¢ n.p.m., wartos¢ domysina to 0.
User slope: wspoétczynnik korekty zawartosci oleju.
Compressor oil: wybdr rodzaju oleju. Output unit:
wybor jednostki zawartosci oleju.

Analog output Ustawienie skalowania wyjscia analogowego (4 ... 20 mA).

Modbus Ustawienie adresu, predkosci transmisji i parzystosci
setting dla komunikacji Modbus.
Alarm setting Wiaczenie lub wytaczenie funkcji alarmu i ustawienie

progu alarmowego.

Status Wyswietla zywotnos¢ czujnika PID, termin waznosci
kalibracji, pozostatg pojemnosc filtra (filtr jest elementem
eksploatacyjnym uzywanym do automatycznej kalibracji
zera), temperature gazu i ciSnienie. Przy kazdej pozycji
wskazano, czy wartosc jest prawidtowa.

10.5.6 Kanat wejscia analogowego

DL P50 ma dwa kanaty wejs¢ analogowych dla roznych sygna’row analogowych (4

.20 mA, 0 ... 10 V itd.). Kanaty te nalezy najplerw zainicjowad w
oprogramowanlu S4C-Display. Dopiero potem mozna konfigurowac szczegoty
kanatu w DL P50.
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& E: Terminal E

Basic setting Ch1 setting

Ch1 setting Process signal:  0-20 mA -

Basic setting

Description: |0- 20 mA

Ch2 settin '
g | Predefined unit : -

Customized unit : imA

Resolution : 0.001 -

Lower limit: |4

Upper limit : 'I 6[

Save |

Sensor description: wpisanie nazwy czujnika.

CH 1 setting

Process signal: wyboér O - 20mA lub Pulse. Description:
wpisanie nazwy czujnika. Predefined unit: wybor
jednostki fizycznej. Customized unit: dowolna nazwa
jednostki pomiarowej. Resolution: wybor
rozdzielczosci (liczby miejsc po przecinku). Lower
limit: dolna granica zakresu pomiarowego. Upper
limit: gérna granica zakresu pomiarowego czujnika.
One point calibration: przyrzad umozliwia
jednopunktowa kalibracje systemu, ktora eliminuje
btedy doktadnosci przyrzadu i czujnika. Jesli dostepny
jest doktadny wzorzec (np. laboratorium wzorcujace),
system mozna skalibrowa¢ w jednym punkcie
wzgledem tego wzorca. Kalibracja jest zapisywana w
DL P50. Przesuniecie kalibracyjne jest stosowane do
kazdego czujnika podtaczonego do zacisku uzytego do
kalibracji.

Ch 2 setting
(tylko licznik)

Measure type: dostepny tylko licznik. Description:
wpisanie nazwy kanatu. Predefined unit: wybor
jednostki fizycznej. Customized unit: dowolna
nazwa jednostki pomiarowej. Count/pulse:
okreslenie, ilu jednostkom zuzycia odpowiada
jeden impuls.

DL P50
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10.6 Zarzadzanie alarmami

DL P50 ma dwa przekaznikowe wyjscia alarmowe oraz optyczna
sygnalizacje alarmu (migajaca wartosc). W ustawieniach Alarm mozna
definiowad alarmy i progi.

10.6.1 Ustawienia alarmu
DL P50 ma dwa wewnetrzne przekazniki H i I.
Aby ustawi¢ parametry alarmu, wykonac ponizsze kroki:

1. Na ekranie dotykowym DL P50 klikna¢ Menu > Alarm > Alarm settings,
aby przejs¢ do strony ustawien alarmu.

& Alarm settings

Channel ‘ Unit Threshold Hysteresis Direction 7 Relay |

001
0 FLS185 T m3/h 1500 ‘ 10 ‘ Up H Relay [ H

Flow

2. KIiknaé, aby dodac alarm.

3. Ustawi¢ parametry alarmu.

Parametry alarmu mozna ustawi¢ na ekranie DL P50 lub w
oprogramowaniu S4C-Display.

Objasnienie parametréow alarmu: Channel
Wybér kanatu do ustawienia.

Unit Ustawienie jednostki kanatu.

Direction Up: alarm wyzwalany po osiagnieciu gdérnej granicy.
Down: alarm wyzwalany po osiagnieciu dolnej granicy.

Threshold Prég i histereza stuzg do aktywacji i dezaktywacji alarmu.

Hysteresis » . .
« Gdy wartosc kanatu jest wyzsza od progu,
aktywowany jest alarm Up. Gdy wartosc¢
kanatu jest nizsza od (progu Up
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- histereza), alarm Up jest dezaktywowany. Gdy
wartos¢ kanatu jest nizsza od progu, aktywowany
jest alarm Down. Gdy wartos¢ kanatu jest wyzsza
od (progu Down + histereza), alarm Down jest
dezaktywowany.

Up alarm activated

-
¥ Threshold (Up)

hysteresisi
\Up alarm deactivated
y's Down alarm deactivated
hysteresis¢
Threshold (Down)

X

Down alarm activated

Relay Wybér Relay |, Relay H.

DL P50
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10.6.2 Monitorowanie i kasowanie alarméw w DL P50

Alarmy mozna monitorowac¢ w nastepujacy sposéb.

o DL P50 ma optyczna sygnalizacje alarmu - po aktywacji alarmu
odpowiednia wartos¢ na ekranie DL P50 miga. DL P50 ma dwa
przekaznikowe wyjscia alarmowe. Po aktywacji alarmu zewnetrzny
sygnalizator emituje dzwiek Iub Swiatto, informujgc o alarmie. Aktywne

* alarmy mozna przegladac¢ na ekranie DL P50.

Kliknaé Activated alarms na stronie alarmow - zostanie
wyswietlona lista aktywnych alarmow.

=27’ STOP 14:45
=) 83% 2023/04/04

& Activated alarm(s) © ()

Channel Unit Threshold | Time & Date | Direction Dismiss
qq .
14:45
FL S200 P bar 2 2023/04/04 4 |:|
Pressure
qq .
. 14:44
FL S200 P e 42 2023/04/04 f l:l
Temperature

« Alarm dezaktywowany nie jest wyswietlany na liscie aktywnych
alarmow.

o Po wybraniu Dismiss dla alarmu (jak ponizej) alarm ten nie
bedzie zataczat przekaznika alarmowego.

Channel Unit Threshold | Time & Date | Direction Dismiss

q :
14:45
FL 5200 P
bar |2 2023/04/04 \
Pressure
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Atlas Copco

10.7 Logger

Podglad stanu rejestratora i sterowanie rejestratorem.

Start time: Stop

Sample / channel: Stop

Logger channel: 5
Sample rate: 0 min, 1 sec

Status: Normally stopped

LCE Select channel More setting

Start time

Czas rozpoczecia rejestracji.

Sample / Channel

Liczba zarejestrowanych prébek na kanat.

Logger channel

tgczna liczba rejestrowanych kanatéw.

Sample rate

Wyswietla czestotliwos¢ probkowania. Aby jg zmieni¢, klikng¢
More settings.

Status

Stan rejestratora.

Przycisk Key start

Natychmiastowe rozpoczecie rejestracji.

Przycisk Time start

Ustawienie zaplanowanego startu rejestracji.

Przycisk Select
channel

Wybdr kanatéw do rejestracji.

Przycisk More setting

DL P50

Ustawienie interwatu rejestracji, trybu rejestracji i trybu
pamieci.

« Average: wiagczenie Average oznacza rejestracje
wartosci sredniej z interwatu; wytgczenie oznacza
rejestracje wartosci chwilowej. Memory mode: wybra¢
odpowiedni tryb. °Full stop: rejestracja zatrzymuje sie
po zapetnieniu pamieci.

cWrap around: po zapetnieniu pamieci nowe
dane nadpisujg najstarsze.
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10.8 Pliki

Przegladanie i obstuga zarejestrowanych plikéw i zrzutéw ekranu; podglad stanu
pamieci DL P50.

09:20
2023/04/07

Recorded files

File name | Start time | Description | D | A\
Screenshot 023.03.06 —
LOGO0006.CSD  {'c -  Default logger
Memory status
2023-03-06
LOGO0005.CSD ~ y5c. -, Default logger ]
2023-03-06
LOGO0004.CSD 7. °co o Default logger ]
2023-03-06
LOGO0003.CSD "o ™" Default logger ] v
BT T

Eksport plikow rejestratora i zrzutéw ekranu - patrz rozdziat 11 Eksport plikow
rejestratora i zrzutéw ekranu.
10.9 Informacje serwisowe

Dane kontaktowe firmy serwisowej mozna ustawi¢ w oprogramowaniu S4C-
Display.

& Service info.

Service Company Name ‘
Telephone ‘

Email | |
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10.10 Ustawienia systemowe

To podmenu umozliwia zmiane réznych ustawien systemowych. Klikng¢
odpowiednig ikone i postepowad zgodnie z instrukcjami na ekranie.

€ System setting

O O N C

Password Back light Calibrate touchscreen Language
Date time Device info Reset
Password Ustawienie hasta chronigcego

krytyczne operacje.

Back light Regulacja jasnosci i czasu wygaszania w celu
oszczedzania enerqgii.

Calibrate touch screen Kalibracja doktadnosci dotyku.

Language Wybor jezyka interfejsu.
Date time Ustawienie daty i godziny.
Device info Wyswietla informacje na potrzeby serwisu.
Reset Ponowne uruchomienie wyswietlacza.
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10.11 Komunikacja

Konfiguracja komunikacji DL P50 z innymi urzadzeniami i aplikacjami. Wybrac
odpowiedni tryb komunikacji i postepowad zgodnie z instrukcjami na ekranie.

€ Communication @ 1

®@ © O

Modbus master Field-bus RS485 Field-bus Ethernet

O O

IIoT S4A Remote

W tabeli podano tryby komunikacji obstugiwane przez DL P50.

Modbus master Wprowadzenie parametrow komunikacji Modbus dla

DL P50 (jako Modbus master) do komunikacji z
urzgdzeniami Modbus slave.

Field-bus DL P50 pracuje jako slave. Wpisac¢ adres (1-247), ktérego
RS485 DL P50 uzywa do komunikacji z urzgdzeniem master.
Field-bus Wopisanie adresu IP dla DL P50 lub wybér DHCP, aby DL P50
Ethernet otrzymat dynamiczny adres IP.

S4A Remote Konfiguracja potaczenia DL P50 z serwerem zdalnym

S4A, podglad wartosci pomiarowych i odczyt plikow
rejestracji w oprogramowaniu S4A.
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11 Eksport plikow rejestratora i zrzutéw ekranu

Pliki rejestratora i zrzuty ekranu mozna wyeksportowac z DL P50 na komputer
do dalszej analizy. Dostepne sg dwa sposoby eksportu:

e« Eksport za pomocg oprogramowania S4A
o Eksport za pomocg pamieci USB
Wskazowka: wymagania dotyczace pamieci USB:
o Obstuga funkcji OTG
o Format FAT 32

o Pojemnos¢ = 256 GB

11.1 Eksport plikdw rejestratora i zrzutéw ekranu za pomoca S4A
Przygotowanie:

1. Pobrac¢ oprogramowanie S4A i zainstalowac je na komputerze.

2. Potaczy¢ DL P50 z komputerem dotgczonym kablem USB.
Uruchomi¢ oprogramowanie S4A i postepowac zgodnie z instrukcjami:

1. Na gérnym pasku kliknaé¢ Ethernet, aby przetaczy¢ na USB.

2. Klikna¢ Detect - na ekranie pojawi sie widok Online.

i 544 142
e | |
AEE
A T Detect Read Ethernet
4 - " - T
.' ‘(.V —
A
. “"«-,__
™ e

3. Klikna¢ Read na gérnym pasku. Pojawi sie okno Selection.

Wybrac pliki rejestratora lub zrzuty ekranu do pobrania i
kliknac OK.
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Sebection i
[ CH 2z I CHT | — -
l B i = = PR Eol : |
[sttcomrtea x|
| CH A CH.B | E Canesl |
| - 1 - ik |
CH A4 |
= o
z 3 = i = N 8
4. Pojawi sie okno z plikami rejestracji zapisanymi
w rejestratorze danych DL P50. Wybrac jeden lub kilka plikow i
klikna¢ Read Selected File(s).
@ Device SD Card Protocol Header List l=lEl 2
Device 5D Card Protocol Header List
_S‘_laﬂ"flr‘!'l_?_ E [ End Time | Mo Of Channels .\raluesPerChannel| File Mama Description
22012018 16:56:13 22.01.2018 16:50.58 8 1226 ‘Record File
1321 [ ‘Record File
1354 | R e
12.10.2017 14:59:59 [12.10.2017 15:0° |65 | Record File
|
| Ml [T2]
| Delete Selected File{s) | Read Selected File(s) | STime To Read File i | Ciose I
5. W oknie pojawi sie pytanie o miejsce zapisu danych. Zapamietac sciezke.
Nastepnie klikna¢ Save.
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| B |

i Save [ RS

Save In: {:1 S$600_Messung ',v‘ L@] @| @ E",g‘i g;i

] excel

(] PDF_Berichte

[y Keller_8_bis_9_12.CSD
[) Keller_13_12_6h.CSD

[ Linie7_11_12_24min.CSD
[ Linie18_11_12 4h.CSD
[} PINTAL_2.csd

File Name:  |LOG00004 |

Files of Type: |csd |~

6. Po zapisaniu pojawi sie nowe okno z pobranymi danymi
w widoku graficznym. Widoki mozna powieksza¢, modyfikowac i eksportowac.

03 Guastic View @ X
Ko 1S 212Mew point (*CHd) Tirme Periad 112218 455 W To  12218501PU
| ke Mema Extich_2cH_2 (°C)
Ko MimA EXUCH_IICH_3 (°C)
o MimA EXUCH_4CH_4 ") = are 50
‘ ke M:RA EXUCH_SICH_S (°C) . s o
1% oo 50
| Mema Extich_8cH_6 (ma)
10 aso s
t# M:mA ExtCH_TICH_T (mA) = ooz | )
L MEmA EXHCH_BCH_B (ma) o oo 35
& LL )
10 and 25
15 anz it 2
E gnm] fois ‘h-__i__q_ " g
25 oo | i a7 Y S 0
= ass | s
-] 00s | o
A0 oo7 5
= are o
&0 D08 45
=4 0,10 <20
=3 @ 25
& a4z 30
T 243 : | L 1 L | H a5
G35 TR T 963 A0 (G (G A (0 90 0 (T e
A M2 Dew poing (*Crd) M:mA ExtCH_JCH_Z (°C) MemA ExbCH_SCH_2{°C) Mtrrh, EXUCH_4CH_& [°C)
M:mA ExtCH_BCH_E (mA) Fmh Fu H, . MimA ExbiCH_S/CH_ 8 (mi)

7. Aby wyswietli¢ wykres innego pliku lub wyeksportowac plik do formatu Excel

lub CSV, kliknac File na gornym pasku. Pojawi sie ponizsze
okno.
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i Protocol Header List T 8

Protocol Header List

Computer

Fm

o S
Twonon

GFCEERCr O re Cr O Cr CF e EFCr I O Cr [

Messe
Personal
Pictures
Production

PronCash Data

QB_shared DE
ac
Senice-Einsatz
USERS

CH

cs

Export Seled Closs

a. Aby Wys'wietlic' wykres pliku, wybrac plik i klikna¢ Select.
Pojawi sie widok graficzny pliku.

b. Aby wyeksportowac plik do formatu Excel lub CSV, wybra¢ plik i
kliknac¢ Export.
Uwaga:

Wartos¢ pomiarowa -9999 w pliku rejestratora oznacza nieprawidtowg wartosé
lub btad pomiaru (np. gdy czujnik nie byt podtgczony lub potaczenie zostato
przerwane). Warto$¢ pomiarowa -8888 oznacza wartos¢ spoza zakresu.

11.2 Eksport plikdw rejestratora i zrzutéw ekranu za pomoca pamieci USB

1. Wiozy¢ pamiec¢ USB do ztacza na panelu przednim DL
P50.

2. Na ekranie dotykowym DL P50 klikna¢ Menu > Files. Wyswietlona zostanie

lista wszystkich
zarejestrowanych plikéw.
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Recorded files

Screenshot

Memory status

Recorded files

09:20
2023/04/07

Ol a

File name | Start time | Description
LOGO0006.CSD 123:2535;?23£OG Default logger
LOGO0005.CSD 122:253;‘?2?;06 Default logger ]
LOG00004.CSD 1210:2537‘:033505 Default logger ]
LOG00003.CSD 1210:2035;?52;06 Default logger

D!|

T T T

3. Wybrac pliki do pobrania i klikna¢ Copy to. Wybrane pliki

zostang wyeksportowane do pamieci USB.

4. Na stronie Files klikna¢ Screen-shot po lewej, aby wyeksportowad zrzuty
ekranu do pamieci USB.

DL P50
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12 Budowa sieci z wykorzystaniem interfejsu Modbus

Za pomocq zaciskéw wyjsciowych Modbus (C i D) w DL P50 mozna potgczy¢
wszystkie przyrzady pomiarowe w instalacji w sie¢ komunikacyjng i
monitorowad ich pomiary za pomocg DL P50.

12.1 Integracja z systemem automatyki zakiadu

Rozwigzania komunikacyjne umozliwiajg podtgczenie DL P50 do systemu
automatyki zaktadu. W tych rozwigzaniach DL P50 pozwala systemowi automatyki
pobiera¢ dane pomiarowe z czujnikédw, co wystarcza w wiekszosci zastosowan.

12.1.1 RS-485 przez bramke Modbus-to-RTU

———
Modbus ( Modbus —

kWh

Modbus to popularna magistrala przemystowa, za pomocg ktérej mozna
podtgczyc kilka DL P50 do urzgdzenia Modbus master. Jako Modbus master
moze pracowac sterownik PLC, system SCADA lub DL P50 Master.
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12.1.2 Field-bus Ethernet przez Modbus/TCP

{ Modbus A
TR S over TCP SCADA

HUB

- -

DL P50 jest wyposazony w interfejs Ethernet. Po wybraniu protokotu Field-bus
Ethernet w menu DL P50 mozna nawigza¢ komunikacje z urzgdzeniem Modbus
master. Jest to popularny sposéb podtgczenia do Modbus Master przez Ethernet.
Systemy wizualizacji procesu nawigzujg potaczenie z Modbus za pomocg tzw.

serweréw OPC.

DL P50
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12.2 Rozwigzanie autonomiczne

Autonomiczne kompletne rozwigzanie komunikacji przemystowej obejmuje
rejestracje i analize danych. Jesli wartosci pomiarowe majg by¢ nadal

przekazywane do systemu SCADA lub systemu automatyki zaktadu, mozna
réwniez wykorzystac¢ sygnaty analogowe (4...20 mA lub impulsowe).

12.2.1 Fizyczne tryby sieciowe

To rozwigzanie autonomiczne obstuguje kilka trybdéw sieciowych.

12.2.1.1 RS-485

RS-485 jest powszechnie stosowany w aplikacjach przemystowych. Zasieg wynosi
do 1000 m przy ekranowanym kablu 2-zytowym. Jesli wymagana jest wieksza
odlegtos¢, mozna zamontowa¢ wzmacniak (repeater), ktéry zapewnia kolejne
1000 m. Do sieci RS-485 mozna podtaczy¢ do 30 przyrzadéw DL P50. Nalezy

upewnic sie, ze w kazdym DL P50 wybrano protokét komunikacyjny Modbus/RTU i
ze kazdy DL P50 ma unikalny adres slave z zakresu od 1 do 247.

DL P50 DL P50 DL P50
= i fuafaalss TETZE RS-485/USB
converter

12.2.1.2 Ethernet

DL P50 mozna podtgczy¢ do przetacznika lub routera Ethernet

(nazywanego czasem koncentratorem). Nalezy uwzgledni¢ ponizsze
wymagania sprzetowe i programowe.

TETE

e - e B

HUB
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12.2.1.3 Bardziej ztozone rozwiazania sieciowe

Main-Device
Ethernet or RS-485 —
connection to a master &)
device 2

T ET D

Sub-Device Sub-Device Sub-Device
)..\.'.I
Modbus RTU

Powyzszy rysunek pokazuje, ze DL P50 (Sub-Device) - lub dowolne inne
urzgdzenie z interfejsem Modbus/RTU - mozna podtgczy¢ do urzadzenia Modbus
Master (Main-Device) przez Modbus/RTU.

Urzadzenie Main-Device mozna z kolei podtgczy¢ do nadrzednego urzadzenia
Master przez RS-485 lub Ethernet.

Nadrzedne urzgadzenie Master monitoruje tylko urzagdzenie Main-Device,
ktére udostepnia wszystkie kanaty pomiarowe z urzgdzeh Sub-Device.

DL P50
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12.2.2 Potaczenia sprzetowe
W tym rozdziale opisano potgczenia sprzetowe DL P50.
Sprzet RS-485

RS-485 cable with shield
Between first S 330 / 331
and RS-485 / USB converter

Data + Data + |
Data +
Data - Data - ﬁ a'a
GND_RS 485 GND_RS 485 E Data -
T — | GND_RS 485
= (@)
i o
= =]
1sd 9
— j5) RS-485/USB ol g
10 Earth ] converter 21 %
+ ; = | k=
IEE: 15 o
allall A=l @
5 &
1 2 3
RS-485
Terminal D

System jest podtgczany do portu USB komputera biurowego przez konwerter
RS-485 / USB. Sie¢ RS485 wymaga rezystoréw terminujgcych. W urzgdzeniach na
obu skrajnych koncach sieci nalezy witgczy¢ rezystor terminujgcy w menu
komunikacji; we wszystkich pozostatych DL P50 pozostaje wytaczony. Rezystor
terminujgcy w DL P50 jest sterowany programowo. Nalezy go poprawnie ustawic.
Zacisk D ma tgcznie 3 bieguny do podtaczenia sieci RS-485. Opis funkcji pinéw
podano ponizej.

Nr pinu Nazwa pinu Funkcja
1 Data + Sygnat Data +
2 Data - Sygnat Data -
3 GND RS-485 Masa RS-485
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Kabel RS-485

Zgodnie z zaleceniami normy EIA 485 nalezy stosowac wytgcznie kable. Do
jednego segmentu mozna podtgczy¢é maksymalnie 30 urzgdzen. Kabel
magistrali nalezy uktadac¢ w odlegtosci co najmniej 20 cm od innych kabli.
Nalezy go prowadzi¢ w osobnym, przewodzacym i uziemionym korycie
kablowym. Nalezy zapewni¢, aby miedzy poszczegdlnymi urzadzeniami na
magistrali nie wystepowaty réznice potencjatéw.

Specyfikacja kabla RS-485

Impedancja: 135 - 165 Ohm przy 3 do 20 MHz
Pojemnosc kabla: < 30 pF/m

Srednica zyty: > 0,64 mm

Przekréj: > 0,34 mm?, odpowiada AWG 22

Rezystancja petli: < 110 Ohm na km

Ekranowanie: oplot miedziany lub oplot i folia ekranujgca

Srednica zewnetrzna kabla zasilajgcego i czujnika: 4,5 ... 8 mm

12.2.3 Konfiguracja interfejsu Fieldbus

W tym rozdziale opisano konfiguracje interfejséw Fieldbus RS-485 i Ethernet w
oprogramowaniu S4C-Display.

DL P50

i
4/ SACDisplay L570ME 1 TN, P T TR o

Configuration software for display

&=F= English |+

= 2 o =l = =
éj" Ontine Conie 3 [ Ofine Contie ) 95| it sensorype [ oo - | Firmware
« Device Information
+ 5Dl & analog input Final Step
" Modbus Input
| Download Configuration Into Device | wsB)
+ Virtual Channel
' - | Print Holding Register Table (RS485) |
~ Display
g—— | Print Holding Register Table (Ethernet) |
« Alarms | Save Configuration To A File |

+ Time & Logging
+/ Field-bus Interface
+" Service Company

Final

x_{ Previons Ster

69



Altlas Copco

12 Budowa sieci z wykorzystaniem interfejsu Modbus

12.2.3.1 Ustawienia Field bus RS-485

Ustawienie

Opis

Return error
value

Wohpisac wartos¢, ktérg DL P50 zwréci do urzgdzenia master jako
wartos¢ pomiarowg w przypadku wystgpienia btedu.

Protocol Wybrac¢ Modbus, jesli urzadzenie jest podtaczone do sieci
selection Modbus.
Kazde urzgdzenie w sieci RS-485 musi miec unikalny adres. Jako
adres DL P50 wpisa¢ numer nieprzypisany do zadnego innego
Address urzadzenia w sieci RS-485.

12.2.3.2 Ustawienia Field Bus Ethernet

70

] S4C-Display 1.5.70 (=] [

+/ Device Information Return error value: -9999 | only for output value type is float.
SDI 8 analog input
“J E RS-485 | Ethernet

+"  Modbus Input
+/ Virtual Channel
¥ Display

« Graphic setting

" Alarms L -
T —— IP Address L. [ ]wess
Field-bus Interface SubnetMask  [255] . [255] . [255] . o] wasm
10 Service Company Default Gateway D . D : ’j : |:| {0-255)
11 Final
“-.,_‘{ Previous Step Next Step -

Configuration software for display

=F= English | v
érOr:’.ir.e Config i" Offline Config 9 '=|Z> Sensortype | Add Type | Firmware | Update

Protocol selection: | SUTO ITEC

Kl

IP Configuration
i) GetIP configuration automatically (DHCP)

(@ Use the following IP configuration

b

== 4

Ustawienie

Opis

Return error

Wopisa¢ wartos¢, ktérg urzgdzenie slave zwréci jako
wartos¢ pomiarowg w przypadku wystgpienia btedu.

value

Protocol Wybrac¢ Modbus, jesli urzadzenie jest podtaczone
selection do sieci Modbus.

Get IP config Wybra¢ te opcje, aby DL P50 otrzymat adres IP z
automatically routera sieciowego. Jest to

DL P50
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wygodne, ale niezalecane w sieciach przemystowych.
Zaleca sie wybér statycznego adresu IP.

Use the

following IP.... Whpisac statyczny adres IP.

12.3 Drukowanie tabeli rejestrow Modbus slave

Tabela rejestréw Modbus moze sie rézni¢ w zaleznosci od konfiguracji DL P50,
dlatego nie ma statej tabeli Modbus Holding Register. Gdy DL P50 jest podtagczony
do urzadzenia Modbus master lub systemu BMS, urzadzenie master nalezy
zaprogramowac na podstawie tej tabeli.

Oprogramowanie S4C-Display umozliwia pobranie tabeli Holding Register dla
biezacej konfiguracji kilkoma kliknieciami.
Co jest potrzebne:
1. Pobra¢ oprogramowanie S4C-Display i zainstalowa¢ je na komputerze.
2. Potaczy¢ DL P50 z komputerem dotgczonym kablem USB.
Uruchomi¢ S4C-Display i postepowac zgodnie z instrukcjami:

Kliknac Online Config > Auto Detect > Select Display > Start Config >
Final.

Znajduja sie tu przyciski do wydruku tabeli Modbus Holding Register dla
RS485 (Modbus/RTU) i dla Ethernet (Modbus/TCP).

Kliknad Print Holding Register Table. Zostanie utworzony plik PDF umozliwiajacy
dostep do rejestrow Modbus z zewnetrznego oprogramowania Modbus.

DL P50 71



Atlas Copco
12 Budowa sieci z wykorzystaniem interfejsu Modbus

Configuration software for display

aj" Online Confie é " Offine Config g 47| Esit sensortype

= English |»

id Type Firmwafe

y"Sﬂ& input Final Step

Download Configuration Into Device | (LUSB)

| Print Holding Register Table (RS485) |

| Print Holding Register Table (Ethernet) |

+ | Alarms | Save Configuration To A File |

g{ Previous Ster

Przyktadowe rejestry Modbus Holding Register do odczytu z DL P50.
Przeptyw = rejestr 4

Zuzycie = rejestr 6

Temperatura = rejestr 10

| £ Print Preview - O X

DM @& J1zs%  [+] printan | [previous| next |

Commnunication: [RS485] Protocol: [Modbus/RTU] Slave Address: [23]  Return error value: [-9999.0] Interframe spaceingichar): [7]
Parityframing: [8,N,1] Baud rate: [19200) Response Delay(ms): [0] Response timeout(0.15): [10]  Interframe spaceing(us): [2005]
5330 holding register table 1
Device Description Sub Device Sensor Description | Channel Description |Holding | Datatype | No.of [ Unit | Resolu | Read | Func
Description register byte tion | Writer | Code
My Device(A) S421 Flow 4 FLOAT L 4 mi'fh 01 R 3
My Device(A) S421 Consumption 6 UINT32 L 4 m’ 1 R 3
My Device(A) 5421 Temperature 10 FLOAT_L 4 C 1 R 3
q] 1 [Tv] |
Page 1 of 1
Exit
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12.4 Usuwanie usterek

Ethernet

Problem: nie mozna znalez¢ zadnego urzadzenia lub nawiaza¢ komunikacji.

Dziatanie:

Sprawdzi¢ podtgczenie urzadzenia. Przy ztgczu Ethernet DL P50 sg
dwie diody. Gdy DL P50 jest prawidtowo podtgczony, swieci zo6tta dioda
(zasilanie dziata prawidtowo), a zielona miga (jest potgczenie).
Sprawdzi¢ kabel sieciowy. Upewnic sie, ze jest to sprawny kabel
Ethernet RJ-45 i jest prawidtowo podtgczony.

Dioda 'Link' na przetaczniku sieciowym powinna swiecic.

Upewni¢ sie, ze komputer i DL P50 sg w tej samej podsieci. Upewnic
sie, ze zadne inne urzadzenie ani komputer nie ma tego samego
adresu IP co DL P50. Upewnic sie, ze ustawienia zapory na komputerze
nie blokujg komunikacji DL P50, ktéra wykorzystuje port 502. Upewni¢
sie, ze zapora na komputerze jest wytgczona.

Upewnic sie, ze w komputerze jest zainstalowana tylko jedna karta Ethernet.

Problem: komunikacja jest niestabilna.

Dziatanie:

DL P50

1. Upewnic sie, ze predkos¢ przetacznika, do ktérego podtaczony jest DL P50, wynosi

100Mbps.

2. Upewnic sie, ze potaczenie fizyczne (kabel sieciowy) jest prawidtowo

podtgczone.

3. Sprawdzi¢ i ponownie skonfigurowa¢ opcje komunikacji w menu

Configuration > Communication.

4. Ponowi¢ prébe komunikacji.

5. Jesli nadal nie dziata, zresetowac¢ DL P50 przez wytgczenie

i ponowne wtgczenie zasilania. Uruchomi¢ ponownie
oprogramowanie i ponowi¢ probe komunikacji.
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RS-485

Problem: nie mozna znalez¢ zadnego urzadzenia lub nawiaza¢ komunikacji
Dziatania:
« Upewnic sie, ze konwerter RS485-USB jest prawidtowo podtgczony do
sieci.
« Upewnic sie, ze kazdy DL P50 ma ustawiony unikalny adres.

Problem: komunikacja jest niestabilna lub zostaje utracona podczas
odczytu online. Dziatania:

« Upewnic sie, ze rezystor terminujgcy jest wtgczony tylko w ostatnim
urzgdzeniu w sieci RS 485.

« Upewnic sie, ze kabel magistrali jest utozony w odlegtosci co najmniej 20
cm od innych kabli.

« Upewnic sie, ze kabel magistrali nie jest dtuzszy niz 1000 m; w
przeciwnym razie rozwazy¢ montaz wzmacniaka (repeatera).

« Upewnic sie, ze dtugos¢ kazdego odgatezienia T (stub) nie przekracza 1
m.

DL P50
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13 Zdalne monitorowanie danych

Dane pomiarowe z DL P50 mozna monitorowac zdalnie za pomocg przegladarki
internetowej lub oprogramowania S4A w tej samej sieci.

13.1 Wtaczanie dostepu zdalnego
1. Podtagczy¢ DL P50 do sieci.

2. Przypisac¢ DL P50 adres IP w menu Communicate
> Field-bus Ethernet na ekranie DL P50 lub Field-bus Interface >

Ethernet w oprogramowaniu S4C-Display.
Uwagi:

« Mozna przypisac¢ DL P50 statyczny adres IP lub zleci¢ serwerowi DHCP
dynamiczne przypisanie adresu IP. Jesli potrzebny jest dostep
dtugoterminowy, zaleca sie przypisanie DL P50 statycznego adresu IP.

« Aby umozliwi¢ dostep z Internetu, nalezy zwrécic sie do
administratora IT o konfiguracje routera.

13.2 Monitorowanie danych przez przegladarke internetowa

1. Na urzadzeniu podtagczonym do sieci (np. smartfon, komputer itp.)
uruchomi¢ przegladarke internetowa.

2. Sprawdzi¢ adres IP DL P50 w menu Communicate >
Field-bus Ethernet > Status w DL P50.

3. Uruchomi¢ przegladarke internetowg i wpisac adres IP DL
P50 w pasku adresu.
W oknie monitorowania, ktére pojawi sie jak ponizej, mozna przegladad

informacje o DL P50 i dane pomiarowe. Dane pomiarowe w stanie alarmu
sg wyswietlane na czerwono.
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<&« [ © Not Secure | 192.168.0.68/template e O

Device Type: S 331 Device SN: 8888 9999
IP Address: 192.168.0.68 Logger: STOP
Factory#1
Compressori1 Pressure -0.00
Velocity 0.0
Compressor#2 Flow 0.0
Consumption 538549
Temperature 27.0
Factory#2
Compressor#3 Velocity 0.0
Flow 0.0
Consumption 324
Rev. consumption 0
Temperature 27.2
Casing temp. 25.0

13 Zdalne monitorowanie danych

bar
Nft/min

Ncfm
Ncf
©

m/s

NI/min

Nm?
Nm?

©

°C

Uwaga: serwer WWW dziata tylko wtedy, gdy wszystkie urzadzenia

sa w tej samej sieci.

13.3 Monitorowanie danych w oprogramowaniu S4A

1. Uruchomi¢ S4A i otworzy¢ pomoc online.

2. Klikna¢ Detect w S4A, aby wykry¢ DL P50.

Pojawi sie widok online wykrytego DL P50. W tym przyktadzie DL P50
skonfigurowano z czujnikami FL S200 P i FLI D50 A, ale do DL P50
podtgczony jest tylko FL S200 P.

(2 [E[alm
Read Ethernet

Online View
FL 5200 P
-0 bar
0 mis
0 m%h
111w
FL DS0 A 2% C
S m*h ] mis
m* i m*h
0 m*
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14 Rozszerzone uzycie kanatow wirtualnych

14.1 Kanaty wirtualne

Kanat wirtualny to kanat utworzony przez dodawanie, odejmowanie, mnozenie
lub dzielenie dwéch lub wiecej kanatéw fizycznych. Kanat wirtualny pozwala:

Monitorowad przeptyw i zuzycie w prézni, gdy przeptywomierz nie ma
czujnika cisnienia.
Monitorowac przeptyw catkowity lub zuzycie dla kilku odgatezien.

Wykonywac dowolne obliczenia na kanale fizycznym, np. przeliczanie
jednostek.

Kanaty wirtualne nalezy skonfigurowa¢ w S4C-Display, a ich wartosci mozna
ogladac na ekranie DL P50.

14.1.1 Monitorowanie przeptywu i zuzycia w prozni

Przyktad: FL S185 T i czujnik ci$nienia absolutnego. Aby utworzy¢ i wyswietli¢
kanat wirtualny przeptywu w prézni, wykonac ponizsze kroki.

1. Utworzy¢ kanat cisnienia w menu SDI & analog input lub

Modbus Input, zaleznie od rzeczywistej konfiguracji.

Device Sub Device Sensar Channel LInit
My Device(E) Terminal E  |Pr. 1.6 bar a...|bar

2. Utworzy¢ kanat przeptywu i kanat zuzycia dla FL S185 T

w menu SDI & analog input.

3] My Device(E) erminal £ Pr. 16 barabs. |bar _ |0.01
[4] My Device(M) FLS185 T Flow m¥h  |0.1
[5] My Device(M) FLS185T Consumption m* 1

3. Utworzy¢ kanat wirtualny przeptywu:

DL P50

a. Wybra¢ kanat przeptywu FL S185 T. W przyktadzie jest to Index
[4]. W polu Formula pojawi sie [4].
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Index Dewcg ) =ik Dlev!ce Sensqr ) Chanr?e.l Unit | Resolution Formula
Description Description Description Descripiton
[1] My Device(A) FLI D50 & Flow m*h (01
[€] My Device(A) FLI D50 & Consumption m* 1
131 My Device(E) Terminal E Pr. 1.6 bar abs. bar 0.01
[4]  |MyDevice(M) | |FLS185T |Flow |m*h |01
B |MyDevice(M) | |FLg18S T [Consumption = 1
Con h | Virtual consumption
| R || ' : | Virtual Channel
7 8 9 + Description: |Virtual ch1 | Unit:  |man | Resolution: H
{ T
4
4 5 6 - Formula: I[ ]
1 2 3 *
)
0 1+ f Add Remove

b. Kliknac * i 1000 na ekranowej klawiaturze numerycznej. Teraz
Formula wyglada nastepujgco:

Virtual Channel
Description:  |Virtual ch1 Unit: m3h Resolution: |01 | »
*
Formula: [4] 1000 Clear
Add Remove

c. Kliknac / na ekranowej klawiaturze numerycznej, a nastepnie wybrac
kanat cisnienia absolutnego. W tym przyktadzie jest to Index[3].
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Index Dewcg ) =ik D_eu?ce Sensqr ) Chanr?e_l Linit Resolution Formula
Description Description Description Descripiton
[1] My Device(A) FLI D50 & Flow mh 01
[2] Wy Device(A) FLI D50 & Consumption m® 1
[3] My Device(E) erminal E Pr. 1.6 bar abs. |bar 0.01
[4] Wy Device(M) FLS185T Flow mh 01
[5] Wy Device(M) FLS185T Consumption m® 1
Co h | || Virtual consumpticn
e Virtual Channel
7 8 g + Description: |Virtua| ch1 | Unit |bar | Resolution: H
(
x
4 9 6 - Farmula: [41"100073] Clear
1 2 3 *
)
0 i i+ ! Add Remove

d. Zmienié Unit ,bar” na ,m3/h” oraz Resolution ,,0.01” na

»0.1”, aby dopasowac do atrybutow przeptywu. Mozna tez
zmienic¢ Description.

Virtual Channel

Description:  [vacumm flow] Unit: [m2m | Resolution: 0.1 |w

[4]*1000/[3]

Formula: Clear

Add Femaove

e. Klikna¢ Add, aby utworzy¢ kanat wirtualny dla prézni.

e Device Sub Device Sensor Channel Uniit Resolulion Formula
Description | Description Description Diescripitan

1] My Device(A) FLI D50 A Flow m#h 01

[2] My Device(A) FLI D50 A Consumption m* 1

[3] My Device(E) Terminal E Pr. 1.6 barabs. |bar 0.01

[4] My Device(M) FLS135T Flow m*h 0.1

[5] My Device(M) FLS135T Consumption m* 1

[6] My Device(V) Vacuum flow WVacuum flow ma/h 0.1 [4]1000.0/3]

4. Utworzy¢ wirtualny kanat zuzycia:

DL P50

Wybradé wirtualny kanat przeptywu, dla ktérego ma by¢
liczone zuzycie, i kliknad Virtual consumption.
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Index| Device SubDevice | Sensor Channel Unit | Resolution |  Formula
Description Description Description Descripiton
[11 Wy Device(4) FLIDS0 A Flow m*h 01
[2] My Device(A) FLI D50 A Consumption m* 1
[3l Wy Device(E) Terminal E Pr. 1.6 bar abs. |bar 0.
[4] Wy Device(l) FLS185T Flow m3h 01
[5] Wy Device(l) FL 5185 T Consumption m* 1
[B]  |MyDevice(v) | [Vacuumflow  [Vacuumflow  |m3m  [0.1 |[41*1000.0/3]
|
| Compare channel | ‘ Virtual consumpticn ‘ .
Virtual Channel
7 8 9 + Description: [Vacuum flow | Unit: |mam | Resolution: H
(
(5]
4 < 6 - Formula: [6] Clear
1 2 3 *
) Add Remove Edit
0 -+ f

Na liscie automatycznie powstanie wirtualny kanat zuzycia. W tym przyktadzie jest
to Index [7].

e Device Sub Device Sensor Channel Uniit SRR e Formula
Description | Description Drescription Drescripitan

[1] My Device(A) FLI D50 A Flow m=h 01

[2] My Device(A) FLI D50 A Consumption m* 1

[3] My Device(E) Terminal E Pr. 1.6 barabs |bar 0.01

[4] My Device(M) FLS185 T Flow m=h 01

[5] My Device(M) FL3185T Consumption m* 1

[6] My Device (V) Wacuum flow Wacuum flow m3h |01 [4T*1000.0413]

[¥] My Device (V) acuum flow Consumption ma3 1 totalizer([G])

Wskazowka: dla kanatu zuzycia nie trzeba konfigurowac formuty,
poniewaz wzor przeliczenia przeptywu na zuzycie jest zapisany w
DL P50.

5. Klikna¢ Display w S4C-Dispaly, aby doda¢ kanaty wirtualne do
punktu pomiarowego.

6. Kliknac Final > Download Configuration into Device, aby zapisac
kanaty wirtualne w DL P50.

7. Ustawic poczatkowe zuzycie: klikna¢ menu Sensor settings na

ekranie dotykowym DL P50. Wiecej informacji: rozdziat 10.5.4 Czujnik
przeptywu w prézni (czujnik wirtualny).

8. Wyswietli¢ przeptyw i zuzycie w prézni utworzone w kanale
wirtualnym: na ekranie DL P50 klikna¢ Value na dolnym pasku menu,
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a nastepnie wybrac Location, w ktdrej sa kanaty wirtualne.
Przyktad ponizej.

# Pressure 0.30par
# \Velocity O_Om!s _

& Flow 0.0m¥n
@ i 5
# Consumption ‘]456,-,-,3 Vo onsumption 43m

t| & Flow 0.1 m2h

# Vacuum flow 0.0m3nm

# Pr.1.6bar abs. 0.00bar
# Consumption 194045

--

14.1.2 Monitorowanie przeptywu lub zuzycia dla kilku odgatezien

Kanat wirtualny mozna tez wykorzysta¢ do pomiaru przeptywu catkowitego lub
zuzycia dla kilku odgatezien.

W tym rozdziale jako przyktad stuzg kanaty przeptywu i zuzycia FLI DN20 C i
FL S185 T. Utworzono 4 kanaty, jak ponize;j:

e Device Sub Device Sensor Channel unit | Resolution BRI
Description | Description Description Drescripiton
[1] My Device(E) Terminal E 0-20maA mA 0.001
[2] My Device(E) Terminal E Counter | 1
[3]  |MyDevice(M) FLI DN20 C flow mah [0.1
[4] My Device(h) FLIDNZO C comsumption [m3 1
Bl My Device(M) | [Third-Party-1 [CH 1 (%6 [1
[6] My Device(M) FLS185 T Flow m3h |01
[7] My Device(M) FLS185T Consumption  |m® 1
8]  |MyDevice(M) | |Pressure 16 bar(g) Wlbar [0.01

Aby utworzy¢ i wyswietli¢ kanaty przeptywu catkowitego i zuzycia
catkowitego, wykonac ponizsze kroki:

1. Utworzy¢ kanat przeptywu catkowitego:

a. Wybrac kanat przeptywu FLI DN20 C. W przyktadzie jest to Index
[3]. W polu Formula pojawi sie [3].

b. Klikna¢ + na ekranowej klawiaturze numerycznej. Nastepnie wybrac¢ kanat

przeptywu FL S185 T. W przyktadzie jest to Index [6]. Tekst w polu
Description mozna zmieni¢ - bedzie to nazwa kanatu wirtualnego.
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Index Device 3Sub Device Sensor Channel Unit | Resolution =Ty
Description | Description Description Descripiton
[1] Wy Device(E) Terminal E 0-20mA m 0.001
[2] My Device(E) Terminal E Counter | 1
[3] My Device(M) FLIDM20 C flow maih |01
[4] My Device(M) FLIDMN20 G comsumption m3 1
5] Wy Device(M) Third-Party-1 CH_1 %% 1
6] My Device(M) FLS185T Flow m3h |01
[71 My Device(M) FL5135T Consumption m® 1
[8] My Device(M) Pressure 16 bar{g) [Pressure bar 0.01

‘Compare channel

Virtual Channel

Clear

7 8 9 + Description: [Totalflow | Unit:[mon | Resolution: H
(

4 5 6 - Formula: [21+(6]

1 2 3 .
) Add H Remaove |

0 -+ /

c. Klikng¢ | 299 | aby utworzy¢ kanat wirtualny przeptywu catkowitego.

2. Wybrac kanaty zuzycia FLI DN20 Ci FLS185 T.

Nastepnie w ten sam sposdéb jak w kroku 1 utworzy¢ kanat zuzycia
catkowitego. Powstang dwa kanaty wirtualne: Index [9] i Index [10].

i Device Sub Device Sensor Channel Unit Besolulion BT
Description | Description Description Descripiton

[1] Wy Device(E) Terminal E 0-20 mA mA 0.001

[2] My Device(E) Terminal E Counter | 1

[3] My Device(M) FLI DM20 C flow mah (0.1

[4] My Device(M) FLI DM20 C comsumption ma3 1

[5] My Device(M) Third-Party-1 CH_1 g 1

[6] My Device(M) FLS135T Flow m*h 0.1

[7] My Device(M) FLS135T Consumption m* 1

[8] Wy Device(M) Pressure 16 bar(g) |Pressure bar 0.01

a1 My Device (V) Total flow Total flow m*h 0.1 [3]HB6]

[10]  [My Device(V) Total consumption Total consumption  |m?® 1 [41H7

3. Klikna¢ Display w S4C-Dispaly, aby dodad kanaty wirtualne do
punktu pomiarowego.

4. Kliknac Final > Download Configuration into Device, aby zapisac
kanaty wirtualne w DL P50.

82

DL PS50




Altlas Copco
14 Rozszerzone uzycie kanatéw wirtualnych

5. Wyswietli¢ przeptyw i zuzycie w prézni utworzone w kanale

wirtualnym: na ekranie DL P50 klikna¢ Value na dolnym pasku
menu, a nastepnie wybrac Location, w ktorej sa kanaty wirtualne.

14.2 Monitorowanie czasu pracy sprezarki

DL P50 umozliwia, po skonfigurowaniu, monitorowanie catkowitego czasu pracy
sprezarki.

Aby wtaczy¢ monitorowanie przez konfiguracje

1. Podtaczyc¢ sygnat przekaznikowy ze sprezarki do zacisku E lub F
DL P50. Wiecej informacji: przypadek E lub F w rozdziale 8.2.5 .
2. Podtaczy¢ DL P50 do komputera z zainstalowanym S4C-Display.

3. Uruchomic¢ S4C-Display. 4. W menu SDI&Analog Input
skonfigurowad Channel 2

zacisku E lub F jak na ponizszych rysunkach. Szczegétowe
ustawienia: -Measurement type: wybra¢ Compressor.

oDescription: wpisa¢ nazwe wyswietlang kanatu.

Wskazowka: konfiguracja umozliwia kanatowi odbidor sygnatu
przekaznikowego ze sprezarki. Sumujac czasy, w ktérych styk
przekaznika jest zwarty, DL P50 pokazuje czas pracy pod
obciazeniem, czas biegu jatowego i catkowity czas pracy sprezarki.

|4 54C-Display 15.75.5 =

Configuration software for display

‘Eﬁ English

érCr,'ir:ef.tr,ig i;‘ Offline Confiz ~ Sensortype |  AddType | Firmware

v/ Devicelnformation | Terminal A | TerminalB | TerminalE | Terminalf |

SDI & analog input
Terminal E Configuration

3 Modbus Input .
Sensor Descpriton: iTermmaIE |
4 Virtual Channel __
[ Channel 1 | Channel2 |
)

5 Display Basic

6  Graphic settin T
2 3 Measure Type |Compressor |v‘

i Alarms

Descpriton: |Compresser-1 |
B8 Time & Logging

9 Field-bus Interface

10 Service Company

11 Final

DL P50

83



14 Rozszerzone uzycie kanatéw wirtualnych

.
| %] 54C-Display 15.75.5

=

Configuration software for display

E=k= English

E&\Ime[‘mﬁg i" Offline Confi;  Sensortype |  AddType | Firmware |

fTenmnalA r/‘Fenmna[B rTemainaf[ rTemlnﬂiF ‘

+ Devics

SDI & analog input
—_—— Terminal F Configuration
3 Modbus Input

Sensor Descpriton: I Terminal F I
4 Virtual Channel
% 2 UL

f Channel 1 r Channel 2 ||
5 Disple Basic

Graphic settin
E—u Measure Type Compressor -
Descpriton Compressor-2

7 Alarms

8 Time & Logging

" Terminal F
9 Field-bus Interface

10 Service Company

11 Final

Aby wyzerowad czas pracy sprezarki, nalezy zresetowa¢ Channel 2 na zacisku E
lub F. Szczegébty na ponizszym rysunku.

[%}"STOP 17:20
— 82%  2019/01/21

& E: Terminal E ©) 1
Basic setting Ch2 setting

Ch1 setting

Resetl |

Wskazowka: reset Channel 2 na zacisku zeruje dane pomiarowe na obu
kanatach.

Jak pokazano w ponizszym przyktadzie, motogodziny obu
odpowiadajgcych sprezarek zostaty wyzerowane.

Location list:
Location 0

—STOP 17:29

—! 829% 2019/01/21

& Compressor-1 & Compressor-2

0.00 hours 0.00 nours
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15 Aktualizacja oprogramowania

Altlas Copco

Rozdziat opisuje aktualizacje oprogramowania DL P50 i rejestratora danych.
Aktualizacje mozna wykonac¢ programem S4C-Display lub pamiecig USB
dostarczong z DL P50.

15.1 Aktualizacja przez S4C-Display

15.1.1 Przygotowanie

Komputer z zainstalowanym oprogramowaniem S4C-Display.

Potgczenie z Internetem.

Kabel USB (USB A-micro) dostarczony z DL P50.

Plik oprogramowania.

DL P50 podtgczony do zasilania i uruchomiony do ekranu wartosci.

Podtgczy¢ kabel USB do komputera i DL P50 (otworzy¢ zéttg przednia
pokrywe) i poczekac¢ na automatyczng instalacje sterownikéw.
Automatyczna instalacja sterowniké4w wymaga potaczenia z Internetem i
witgczonego automatycznego pobierania sterownikéw w Windows.

15.1.2 Kroki aktualizacji

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie DL P50, postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami.

Configuration software for display

B[ pimeon $5 omeecone O o soaunm

B erqgich

-

= === 1. Uruchomi¢ program.

DL P50
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ﬂj‘ Online Config a
| |

Khiimbhar

Start Config

:Auto Detect

éJ‘()nimaCmﬁg 'i‘:'ommc‘mﬁg 9 ﬁl&xﬁl Sensorfype | ~oovpe |

Firmware ‘
Number [ Device Type | Device Address | SerialNumber | G ‘ start Config |
1 |5331 | [12345678 luss
‘Auto Detect
EJ' Outine Config il" Offtine Confie g -!Ejrm Sensortype | scsTvpe | Firmware | Upaa
Number | Device Type | Device Address | Serial Number | Conmunication Start Config
1 P50 11 |12345878 lu
Auto Detect
Update
Serial Number : 12345678
Device Address: 1
Humber of Channel: 8
Firmware Version: 177
| Device Sub Davice Sensor Display Unit e
D D D
My Device(A "C 1
My Device(A mg/m* 001
My Device(A bar 1
My Device(A |day.
My Device(A % 1
My Device(A
My Device(B) "C 1
My Device(B) 7 “Cid 1

Start Config

Auto Detect
Update

2. Klikna¢ Online Config.

3. Klikna¢ Auto Detect.

4. Urzadzenie pojawi sie na
liscie.

5. Wybra¢ urzadzenie,
klikajgc wiersz (podswietli
sie na niebiesko).

6. Klikna¢ Update.
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Atlas Copco

T S =

Look In: ‘E $ 330331

0O
MEEIEIEIES

3 lleT

(=3 Od

[ oldVersion

[ testing

D DIS330331_1.76.tar
[ DIS330331_1.77.ar

File Name:  |DIS330331_177 tar

Files of Type: |S 330 Series Upgrade File

Operation in progress. Please walt ...

Serial Number :

Device Address :

Humber of Channel:

Firmware Version ;

DL P50

12345678

1

8

177

7. Wybrac plik
oprogramowania (plik .tar) z
folderu na komputerze.

I klikna¢ Load.

8. Poczekac na
zakonczenie aktualizacji.
Wskazowka: nie wiaczad
zasilania ani nie odtaczac
USB.

9. Poczekad, az urzadzenie
ponownie uruchomi sie do
ekranu wartosci. Widoczna
bedzie najnowsza wersja
oprogramowania.
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15 Aktualizacja oprogramowania

15.2 Aktualizacja pamiecia USB

15.2.1 Przygotowanie
o« Komputer z portem USB typu A.

« Pamiec¢ USB typu C.
o Wiozy¢ pamie¢ USB do komputera.

« Pobrac¢ oprogramowanie na pamiec USB.

15.2.2 Kroki aktualizacji
1. Wtozy¢ pamiec¢ USB do DL P50.

2. Gdy pojawi sic N ikona na wyswietlaczu DL P50, klikna¢ Menu >
System settings > System update - pojawi sie ponizsze okno.

A
[ Fw_LDs00_LDS10 V4,08 =
Ij System Volume Information ||
|j debug
|j debug_00002331
|j debug_10002331

v

3. Wybrac wtasciwe oprogramowanie i klikna¢ Yes. Rozpocznie sie

aktualizacja
oprogramowania.

4. Po zakohczeniu aktualizacji DL P50 uruchomi sie ponownie automatycznie.
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16 Konserwacja

16 Konserwacja

Do czyszczenia urzadzenia zaleca sie uzywac wytgcznie wilgotnej Sciereczki.

UWAGA!

Nie czysci¢ wyswietlacza alkoholem izopropylowym!

17 Utylizacja odpaddéw

Urzadzenia elektroniczne podlegajg recyklingowi i nie wolno
ich wyrzucad z odpadami domowymi.

Urzadzenie, akcesoria i opakowania nalezy utylizowa¢ zgodnie z
lokalnymi przepisami. Utylizacje moze tez przeprowadzic
producent wyrobu - w tym celu nalezy skontaktowac sie z
producentem.

DL P50 89
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18 Zatacznik A - Interfejs Modbus

18 Zatacznik A - Interfejs Modbus

Domyslne ustawienia interfejsu Modbus:

Komunikat odpowiedzi zwracany przez urzadzenie do mastera:

Tryb
DHCP

MAC
Adres IP

Podsie¢

Brama

Limit czasu

Tryb

Predkos¢
transmisji

Adres urzgdzenia

TCP
: Tak
: Ustawiane fabrycznie
: Dynamiczny lub statyczny
: Dynamiczny lub statyczny

: Dynamiczny lub statyczny

> 200 ms

RTU
19200
1

Ramka / parzystos¢ / bit stopu : 8, N, 1

Czas odpowiedzi

Opédznienie odpowiedzi

Odstep miedzy ramkami

« Kod funkcji: 03

: 1 sekunda

0 ms
: 7 znakéw

Kolejnos¢ bajtéw przedstawia ponizsza tabela:

Kolejnos¢ sekwencja Typ
bajtéw danych
1st 2nd 3rd 4th

Bajt 1 Bajt 0 o Bajt3 | Bl
1-0-3-21 (\ummmmmMmMs) | (MMMMMMMM #) QEEEEEEQ,(EM i ) FLOAT |
: Bajt 0 Bajt 3 . UINT32
-0-3- Bajt 1 Bajt 2
1-0-3-2 aj LSB MSB 2 INT32
{0 Bajt 1 Bajt 0 UINT16
MSB LSB INT16
10 Bajt 1 Bajt 0 UINTS
XXX * DATA INT8

* S: znak, E: wyktadnik, M: mantysa, XXX: brak wartosci
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18 Zatgcznik A - Interfejs Modbus

Objasnienie MSB i LSB

MSB MSB oznacza najpierw najbardziej znaczacy bajt (kolejnos¢ Big-Endian).
Przyktad: jesli system nadrzedny stosuje kolejnos¢ MSB first, a 4-bajtowa
liczba zmiennoprzecinkowa zostanie odebrana ze slave’a (czujnika) w
kolejnosci Bytel-ByteO- Byte3-Byte2, master musi zmieni¢ kolejnos¢
bajtéw na Byte3-Byte2-Bytel-ByteO, aby poprawnie wyswietli¢ wartos<.

LSB LSB oznacza najpierw najmniej znaczgcy bajt (kolejnos¢ Little-Endian).
Przyktad: jesli system nadrzedny stosuje kolejnos¢ LSB first, a 4-bajtowa
liczba zmiennoprzecinkowa zostanie odebrana ze slave’a (czujnika) w
kolejnosci Bytel-ByteO- Byte3-Byte2, master musi zmieni¢ kolejnos¢
bajtéw na Byte0-Bytel-Byte2-Byte3, aby poprawnie wyswietli¢ wartosc.

19 Zatacznik B - Pobor mocy czujnikow

DL P50 moze dostarczy¢ podtgczonym czujnikom zasilanie o mocy maksymalnie

50 W. Ponizsza tabela przedstawia pobdr mocy czujnikéw obstugiwanych przez DL

P50.

Jesli catkowity pobér mocy podtgczonych czujnikéw przekracza 50 W, nalezy
uzy¢ zewnetrznego Zrédta zasilania.

Urzadzenie/czujnik Pobor mocy [W]
FLS185T
FL S224 T
FLI Dxx A >-8
FL S200 P, FL S260 P 2.2

DP T20, DP T60, DP T100
DP T20 P, DP T60 P, DP T100 P

1.2

DL P50
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